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1. Popis regulatoru

1.1 Struktura manualu

Prvni ¢ast tohoto manualu popisuje regulatory jalového vykonu typu Novar-1106, Novar-1114, Novar-
1206 a Novar-1214 vCetné varianty ,S400“ a jednoduché regulatory Novar-1005 a Novar-1007.

Regulator Novar-1312, uréeny pro rychlou kompenzaci, konstrukéné vychazi z typu Novar-1214 a
velka vétsina vlastnosti a funkci je shodna s timto typem. Jeho popis je proto uveden v samostatné
kapitole v zavéru manualu a uvadi jen specifické vlastnosti tohoto regulatoru.

1.2 Novar-1106 /1114 /1206 / 1214 - zakladni funkce

Regulatory jalového vykonu fady Novar-1xxx jsou plné automatické pfistroje, umozriujici optimalni
fizeni kompenzace jalového vykonu. Konstrukéné vychazeji z fady Novar-1xx/2xx a pfi zachovani
zplisobu ovladani a pfipojeni pfinaseji fadu vylepSeni a novych funkci.

Pfistroje jsou vybaveny pfesnym napétovym a proudovym méficim obvodem a digitalnim
zpracovanim naméfenych hodnot je dosazeno vysoké presnosti vyhodnoceni skute¢né efektivni
hodnoty napéti, proudu i U¢iniku. Interni teplotni Cidlo sloZi pro méfeni teploty uvnitf rozvadéce.

Pfistroje provadéji vypoCet zakladni harmonické slozky ¢inného a jalového proudu algoritmem FFT.
Obdobnym zplsobem je vyhodnocena i zakladni harmonicka slozka napéti a tim je zajiSténa presna
funkce méreni a regulace i v podminkach zkresleni vy&Simi harmonickymi slozkami.

Napétovy méfici obvod je u pfistroju Novar-1106/1114 vnitiné pfipojen k napajecim svorkam, u
pfistroji Novar-1206/1214 je oddéleny a umozriuje pfipojeni napéti v rozsahu 45 az 760 Vst
Frekvence napéti sité se mize pohybovat v rozmezi 43 az 67 Hz. Proudovy méfici vstup je
univerzalni pro nominalni hodnotu sekundérniho proudu PTP 1A nebo 5A. Méfici vstupy Ize pfipojit k
regulatoru v libovolné kombinaci, tedy libovolné fazové nebo sdruzené napéti a proud libovolné faze.

Instalace pfistroje je plné automatizovana. Regulator automaticky zjisti jak zpGsob pfipojeni, tak
velikost jednotlivych pfipojenych kompenzacnich stupfid. Ruéni zadani téchto parametrl je rovnéz
mozné.

Regulace probiha ve vSech Ctyfech kvadrantech a jeji rychlost je zavisla jak na velikosti regulacni
odchylky, tak na jeji polarité (pfekompenzovani/nedokompenzovani) . Pfipinani a odpinani
kompenzac¢nich kondenzatord je provadéno tak, aby optimaini stav kompenzace byl dosazen jedinym
regulacnim zasahem a minimalnim poctem pfepinanych stupid. Pfitom pfistroj voli jednotlivé stupné
s ohledem na jejich rovnomérné zatéZovani a pfednostné pfipina stupné, které byly odepnuty nejdéle
a jejichZ zbytkovy naboj je tedy minimalni.

Béhem regulace provadi pfistroj pribéznou kontrolu kompenzacnich stuprid. Pfi zjisténi vypadku nebo
zmény hodnoty stupné je pfi odpovidajicim nastaveni tento stupefi doCasné vyfazen z regulace.
DocCasné vyrazeny stuperi je periodicky testovan a pfipadné zafazen zpét do regulacniho procesu.

Pfi méfeni se vyhodnocuji trovné harmonickych slozek napéti i proudu do 19. fadu. Z téchto hodnot je
spocitana uroven celkového harmonického zkresleni (THD) a harmonického zatizeni kondenzator(
(CHL), které Ize sledovat na displeji. Pfitom Ize nastavit mezni urovné téchto hodnot, pfi kterych
regulator odpoji vSechny kompenzacni stupné a tim zabréni jejich poskozeni. Mimo to se
nejnepfiznivéjsi hodnoty vySe uvedenych veli¢in zaznamendavaji do paméti pfistroje pro pozdéjsi
analyzu.
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Vedle kompenzacnich kondenzatorl Ize k regulatoru pfipojit i kompenzacni tiumivky (dekompenzace
sit8). Libovolny vystup Ize nastavit jako pevny, nejvy$si dva vystupy Ize pouZit i pro spinani chlazeni,
event. vytapéni.

Regulatory se dodavaji ve dvou zakladnich provedenich podle poctu vystupt : Novar-1106/1206 se
Sesti vystupnimi relé a Novar-1114/1214 se &trnacti vystupnimi relé. Regulatory Novar fady 12xx maji
oproti regulatorim fady 11xx navic oddéleny napétovy méfici vstup a vstup pro volbu druhého tarifu.

Obé rady regulatort obsahuiji reléovy vystup ,Alarm*, jehoz aktivaci Ize nastavit na signalizaci
nestandardnich stav(i, jako podproud, nadproud, vypadek méficiho napéti, pfepéti, pfekroéeni
nastavené Urovné harmonického zkresleni, stav nedokompenzovani/pfekompenzovani, stav zpétného
napajeni (export), pfekroeni mezniho poctu sepnuti stupné, vypadek stupné nebo prehrati.

VSechny typy regulatord Ize objednat v provedeni rozSifeném o galvanicky oddélenou komunikaéni
linkou typu RS-232, pfipadné RS-485. Ve spojeni se vzdalenym poCitatem pak Ize dalkové sledovat
vSechny méfené hodnoty a provadét parametrizaci regulatoru.

1.3 Novar-1106/1114/1206/1214 v provedeni ,,/S400“

Regulatory v provedeni ,S400° ( typové oznaceni napf. Novar-1114/S400) se lisi od zakladniho
provedeni Novar-1106 / Novar-1114 / Novar-1206 / Novar-1214 v téchto bodech :

»  zvySené maximalni napajeci napéti az 500 V (stfidavé Ci stejnosmérné)
« spolecné kontakty relé jsou vyvedeny na samostatné svorky
Tyto pfistroje jsou ur€eny zejména pro nasazeni v izolovanych soustavach (bez stfedniho vodice).

Ostatni viastnosti jsou shodné se zakladnim provedeni regulatord.

1.4 Novar-1005 /1007

Tyto regulatory jsou zjednodu$enou verzi typd Novar-1106 / 1114. Jsou zabudovany v mensi krabicce
a urCeny pro méné narocné aplikace. Novar-1005 ma 6 vystupnich relé, Novar-1007 ma 8 relé.

1.5 Novar-1312 - zakladni funkce

Novar-1312 je urCen pro rychlou kompenzaci s tyristorovymi spinaci. Od typu Novar1214 se lisi
v téchto zakladnich bodech :

« vystupy €. 1 az 12 jsou osazeny tranzistory
 rychlost regulace Ize u téchto vystupl nastavit az na 25 x za sekundu
Popis specifickych vlastnosti regulatoru Novar-1312 je uveden ve zvlastni kapitole. Ostatni vlastnosti

jsou shodné s typem Novar-1214.

1.6 Historie verzi firmware

¢.verze |datum uvolnéni poznamka
1.0 3/2006 - zakladni verze
1.1 4/2007 - oprava funkce 2. tarifu
- dopInéna funkce linedrniho spinaciho rezimu v par. &. 21
1.2 9/2007 - dopInéna funkce externiho alarmu ( alarm €. 14 )
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1.7 Celni panel

Celni panel pfistroje tvofi &iselny displej, indikaéni LED-diody a pole ovladacich tlaitek

Obr. 1.1 : Novar-114, &elni panel

JALOVEHO VYKONU
CTOR CONTROLLER

1.8 Ciselny displej

Informace zobrazované na Ciselném displeji Ize rozdélit do 3 hlavni skupiny Udaju :
» méfené veli€iny v siti, jako Uc€inik, proud, napéti, vykon atd.
» parametry regulatoru

» testovaci a chybova hlaSeni

1.8.1 Regulatory Novar-11xx / 12xx / 13xx

1.8.1.1 Mérené veliciny

ReZim zobrazeni méfenych veli€in je zakladni zobrazovaci reZim, do néhoZ se regulator pfepne po
zapnuti napajeciho napéti. Pokud obsluha provede pfepnuti do rezimu zobrazeni parametrd, Ize se
vratit zpét do rezimu zobrazeni méfenych veli¢in stisknutim tlaCitka M (méfeni ).

Regulator se automaticky vrati zpét do rezimu zobrazeni méfenych veli€in asi po tficeti sekundach od
okamziku, kdy obsluha pfestane manipulovat s ovliadacimi tlacitky (pfipadné po péti minutach pfi
zobrazeni stavu doby regulace - viz popis parametru ¢.46 dale).

1.8.1.2 Hlavni vétev

V rezimu zobrazeni méfenych veli€in sviti vzdy jedna z LED-diod COS, A, V. Tyto LED-diody
identifikuji zobrazovanou skupinu veli€in. Méfené veli€iny jsou uspofadany v tzv. vétvich — viz Obr.1.2.
Hlavni vétev obsahuje okamzité hodnoty nasledujicich hlavnich méfenych velicin : cos, leff a Ueff.
Jednotlivé zobrazené veliCiny Ize pfepinat tlaCitky A , V¥ .
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Obr. 1.2 : Zobrazeni méfenych hodnot - struktura

Hlavni vétev

q Vétev COS
M .

Vétev A

THD

_J

Tab. 1.1 : Pfehled méfenych veli¢in — hlavni vétev

zkratka | znacCka veli¢ina jednotka

cos - Okamzity ucinik. Hodnota odpovida okamzitému poméru &inné -
slozky vykonu k celkové hodnoté vykonu zakladni harmonické v siti.
Kladna hodnota znamena induktivni ucinik, zaporna hodnota
kapacitni ucinik.

leff - Okamzita efektivni hodnota proudu v siti (véetné vy3Sich ATkA*
harmonickych)
Ueff - Okamzita efektivni hodnota napéti v siti (véetné vy$Sich V (kV)

harmonickych). Standardné ve voltech, v pfipadé pfipojeni
méfeného napéti pies PTN v kilovoltech (viz popis parametru €. 17).

* ... standardné v A; blikajici des. teCka indikuje, ze Udaj je zobrazen v kA
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Stiskem tlaCitka M I1ze pfepnout do odpovidajici vedlejSi vétve : pfi zobrazeni COS do vétve uciniku,
vykon( a teploty (dale ,vétev COS"), pfi zobrazeni leff , resp. Ueff do vétve proudu, resp. do vétve
napéti (dale ,vétev A“, resp. ,vétev V*). V téchto vedlejSich vétvich se Ize opét pohybovat stiskem
tlacitek A , ¥ . Veliiny ve vedlejSich vétvich jsou identifikovany periodickym problikavanim znaCky
veli¢iny. Navrat do hlavni vétve okamzitych hodnot Ize provést stiskem tladitka M .

Popis méfenych veli€in je uveden v Tab. 1.1 az Tab.1.4.

1.8.1.2.1 Vétev COS

Ve vétvi COS jsou zobrazeny jednak okamzité hodnoty vykond, jednak zaznamenané primeérné,
maximalni a minimalni hodnoty vybranych veli€in. Vykony jsou zobrazeny jako trojfazové (zméfené
jednofazové vykony vynasobené tfemi). Polarita jalového vykonu je oznacena predfazenym
pismenem ,L“ pro kladné hodnoty a pismenem ,C* pro zaporné hodnoty.

Zaznamenané hodnoty Ize podle jejich charakteru rozdélit do tfi skupin :
1. PrGmérné hodnoty Acos, APac, APre

Jedna se o primérné hodnoty Uciniku, ¢inného a jalového vykonu. Hloubku primérovani Ize
nastavit od 1 minuty do 7 dni v parametru €. 56.

2. Maximalni a minimalni hodnoty mincos, maxPac, maxPre, maxdPre

* mincos - vyhodnocuje se jako podil primémého klouzavého ¢inného a zdanlivého
vykonu zakladni harmonické. Hloubka klouzavého okna je nastavitelnd od 1 minuty
do 7 dni v parametru €. 57. Minimélni hodnota je zaznamenéna a zobrazena.
Podminkou pro vyhodnoceni je, ze odpovidajici primérny proud dosahuje alespori
5% nominalniho proudového zatizeni, uréeného primarni hodnotou pfevodu
proudového transformatoru PTP (parametr ¢.12), jinak se hodnota nebere v Gvahu
(hodnota se pfi minimalnim zatiZzeni nezaznamenava)

» maxPac, maxPre — maximalni hodnoty primérného klouzavého ¢inného a jalového
vykonu zakladni harmonické. Hloubka klouzavého okna je nastavitelna od 1 minuty
do 7 dni v parametru €. 57

» maxdPre — maximalni hodnota primémého klouzavého chybéjiciho jalového
vykonu zakladni harmonické. Na rozdil od okamzité hodnoty chybéjiciho jalového
vykonu dPre, ktery je rozdilem mezi skutenym a poZadovanym jalovym vykonem
bez ohledu na okamzity stav sepnutych vystupl regulatoru, je maxdPre
vyhodnocovan pouze tehdy, pokud poZadovany jalovy vykon pfesahuje regulaéni
kapacitu systému (tedy soucet vykon( vSech regulacnich stupnid) a jeho hodnota je
urCena rozdilem této regulaéni kapacity a pozadovanym vykonem (pokud je
regulacni kapacita dostate¢na, je hodnota maxdPre nulova). Hloubka klouzavého
okna je nastavitelnd od 1 minuty do 7 dni v parametru ¢. 57

3. Maximalni teplota maxTemp
Maximalni hodnota prdmérné klouzavé teploty. Hloubka klouzavého okna je fixni 1 minuta.

VySe uvedené zaznamenané hodnoty Ize vynulovat, a to samostatné pro kazdou skupinu — pfi
vynulovani hodnoty se zaroven vynuluji i vSechny ostatni hodnoty pfislusné skupiny. Postup pfi
nulovani je uveden v kapitole ,Editace” nize.
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Tab. 1.2 : Pfehled méfenych veli¢in — vétev COS
zkratka | znacCka veli¢ina jednotka
Pac PAC | Okamzity ¢inny vykon zakladni harmonické (Power active) kW /MW *
Pre P~E |Okamzity jalovy vykon zakladni harmonickeé (Power reactive) | kvar/Mvar *
dPre dPrE | Okamzity jalovy vykon zakladni harmonické, chybéjici v siti pro | kvar / Mvar *
dosazeni pozadovaného uciniku (Delta Power reactive)
Temp DE Okamzita teplota (v rozvadédi v misté regulatoru). Zobrazena | °C nebo °F
nebo | Ve stupnich Celsia nebo Fahrenheita dle nastaveni parametru
o ¢.58
Acos | grpg | Prumémy ucinik v siti za dobu nastavenou v parametru ¢. 56 -
(Average cos)
mincos | g | Minimaini Ucinik v siti dosazeny od posledniho vynulovanti, -
vyhodnocovaci okno uréeno nastavenim parametru &. 57
APac | apALC |Pramémy ¢inny vykon zakladni harmonické v siti za dobu kW /Mw *
nastavenou v parametru €. 56 (Average Power active)
maxPac | SPALC | Maximalni Cinny vykon zakladni harmonicke v siti dosazeny od | kW /MW *
posledniho vynulovani, vyhodnocovaci okno uréeno
nastavenim parametru €. 57 (Maximum Power active)
APre AP~ E | Pramérny jalovy vykon zakladni harmonické v siti za dobu kvar / Mvar *
nastavenou v parametru €. 56 (Average Power active)
maxPre | SP~E |Maximalni jalovy vykon zakladni harmonickeé v siti dosazeny od | kvar / Mvar *
posledniho vynulovani, vyhodnocovaci okno uréeno
nastavenim parametru €. 57 (Maximum Power reactive)
maxdPre | 4P~ | Maximalni jalovy vykon zakladni harmonickeé, chybgjici v siti kvar / Mvar *
pro dosazeni pozadovaného uciniku, dosaZeny od posledniho
vynulovani, vyhodnocovaci okno ureno nastavenim
parametru ¢. 57 (Maximum Delta Power reactive)
maxTemp ,‘,UE Maximalni teplota dosazena od posledniho vynulovani, °C nebo °F
nebo | Vyhodnoceni provedeno z kiouzavych minutovy pramérd
~0F teploty (Maximum Temperature)

* ... standardné v kW, kvar; blikajici des. tecka indikuje, Ze udaj je zobrazen v MW, Mvar

1.8.1.2.2 Vétev A
V této vétvi jsou zobrazeny vSechny veliCiny tykajici se proudu. Hodnotu maxTHDI Ize ru¢né

vynulovat.

1.8.1.2.3 VétevV

Tato vétev obsahuje vSechny veliCiny tykajici se napéti. Jedna se vSeobecné znamé hodnoty, blizsi
vysvétleni vyZaduje pouze Cinitel harmonického zatizeni kondenzatort CHL — podrobny popis uvadi
kap. 4.9 nize.

Maximalni hodnoty Ize ruéné vynulovat - pfi vynulovani libovolné z téchto hodnot se automaticky
vynuluji vSechny maximalni hodnoty této vétve.
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Tab. 1.3 : Pfehled méfenych veli¢in — vétev A
zkratka | znacCka veli¢ina jednotka
lact ACE | Okamzita Cinna slozka zékladni harmonicke proudu (active) AlKkA*
Irea ~ER |Okamzita jalova slozka zakladni harmonické proudu (reactive). Dle | A/kA*
polarity je oznagena pismenem L (induktivni) nebo C (kapacitni)
direa | 4-FR | OkamzZita jalova slozka zakladni harmonicke proudu, chybéjici v siti | A/kA*
pro dosaZeni poZadovaného Uginiku (Delta reactive)
THDI EHd | Okamzita droven celkového harmonického zkresleni proudu v siti %
(Total Harmonic Distortion) - udava pomér obsahu vysSich
harmonickych slozek proudu az do fadu 19 k rovni zakladni
harmonické. Vyhodnocuje se pouze tehdy, dosahuje-li celkové
zatizeni v siti alespori 5% nominalniho proudového zatiZeni,
uréeného primarni hodnotou pfevodu PTP (parametr €.12).
3.+19.har| H-3 |Okamzita trover harmonické slozky proudu v siti %
+ 19
maxTHDI | S Hg | Maximéalni hodnota THDI dosazena od posledniho vynulovani, %
vyhodnoceni provedeno z klouzavych minutovy primér( THDI
* ... standardné v A; blikajici des. teCka indikuje, ze Udaj je zobrazen v kA
Tab. 1.4 : Pfehled mérenych velicin — vétev V
zkratka | znacCka veli€ina jednotka
F F Okamzita hodnota frekvence zakladni harmonické napéti Hz
CHL [CHL | OkamZita hodnota Cinitele harmonickeho zatizeni kondenzatord %
(Capacitor Harmonic Load)
THDU EHd | Okamzita Uroven celkového harmonického zkresleni napéti (Total %
Harmonic Distortion) - udava pomér obsahu vy$Sich harmonickych
napéti do fadu 19. k Urovni zakladni harmonické napéti.
3.+ H-3 | Okamzita Grover harmonické slozky napéti v siti %
19.har =19
maxCHL | SrHL | Maximaini hodnota CHL dosaZzena od posledniho vynulovani, %
vyhodnoceni provedeno z klouzavych minutovy primér( CHL
maxTHDU | 7L Hg | Maximani hodnota THDU dosazena od posledniho vynulovani, %
vyhodnoceni provedeno z klouzavych minutovy primért THDU
3.+19. H-3 | Maximalni hodnota harmonické slozky napéti dosaZend od %
maxharl .19 | posledniho vynulovani, vyhodnoceno z klouzavych minutovy

prumér( harmonickych slozek

1.8.1.3 Parametry regulatoru

Stisknutim tlacitka P (parametry) Ize zobrazit tzv. parametry regulatoru. Nejdfive se na okamzik
zobrazi Cislo automaticky parametru a poté se zobrazi jeho hodnota. Cislo sledovaného parametru
pfitom pro lepsi orientaci automaticky problikava po péti sekundach.

Parametry Ize rozdélit do tfi hlavnich skupin :

11

Parametry urCujici funkci regulatoru. Tyto parametry Ize nastavovat a tim ovliviiovat
regulaéni proces. Patfi mezi né pozadovany U¢inik, doba regulace, doba blokovani
znovuzapnuti atd.
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» Parametry indikujici okamzZity stav regulatoru. Jedna se o okamzity stav alarmu (parametr
€. 40), poruchovy stav pfistroje (parametr €. 45) a stav doby regulace (parametr €. 46).

vy

nestandardnich nebo poruchovych stavl a podrobnéjsi sledovani pribéhu regulacniho
procesu

» Zaznamenané celkové doby sepnuti a poCty sepnuti jednotlivych kompenzacnich stupniu
(parametry €. 43, 44). Tyto hodnoty nastavuje regulator a obsluha ma moznost je pouze
vynulovat.

Parametry jsou uspofadany dle pofadového Cisla v hlavni vétvi - viz Obr. 1.3. Nékteré z parametrd (
parametr €. 25-vykon stupii(i, 26-pevné stupné, 30- nastaveni alarmu, 40-stav alarmu, 43- celkové
doby sepnuti, 44-poCet sepnuti ) jsou pro lepSi pfehlednost umistény v tzv. vedlejSich vétvich. Do
vedlejSi vétve Ize u vybranych parametr pfepnout stiskem tlagitka P (parametry) a stejnym
zplsobem se Ize vratit zpét do hlavni vétve. Zobrazeni parametru ve vedlejsi vétvi Ize identifikovat
podle oddélujici poml¢ky mezi ¢islem parametru a hodnotou - napfiklad v hlavni vétvi se pfi zobrazeni

parametru &. 26 (pevné stupné) objevi napis 0 | L (stupei €. 1 je regulaéni kapacitni). Pokud
chceme zobrazit stavy ostatnich stupnid, je nutné prepnout zobrazeni do vedlejSi vétve stiskem

tiagitka P. Na displeji se napis zménina 0 {- L a nyni Ize listovat mezi hodnotami stupiiti ve vedlejsi
vétvi. Opakovanym stiskem tlacitka P se zobrazeni pfepne zpét do hlavni vétve (pomicka zmizi).

Obr. 1.3 Zobrazeni parametr(i - struktura

P-03
01-C
Y Hlavni vétev
P P-zg
3
3
14-C
A
P-xx

Navrat do rezimu zobrazeni méfenych veli€in |ze provést stiskem tlacitka M (méfeni) . Regulator se do
tohoto rezimu automaticky vrati asi po tficeti sekundach od okamZiku, kdy obsluha pfestane
manipulovat s ovladacimi tlacitky.

Vyjimka : Ve stavu Manual nelze hodnoty parametr(i prohlizet. Po stisku tlacitka P (parametry) se
zobrazi okamzité hodnoty vystupl - viz popis tohoto stavu nize.

12
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1.8.2 Regulatory Novar-10xx

Regulatory Novar-1005 a Novar-1007 maji pouze 3 tlaitka; oproti pfedchozim typim maji misto
tlaCitek M a P pouze jediné tlaCitko » .

KMB systems

ZpUsob listovani mezi jednotlivymi okny je obdobny s tim rozdilem, Ze méfené veli€iny i parametry
jsou ve spoleéné hlavni vétvi pod sebou ( viz obr. 1.4).

Obr. 1.4 : Zobrazeni mérenych hodnot s parametrd u typt Novar - 1005/ 1007

Hlavni vétev

|
> R Vétev A
I
Vétev V
| F | | Irea |
CHL

Vedlejsi vétev
parametri

c
C

_J

1.8.3 Testovaci a chybova hlaseni

V rezimu zobrazeni méfenych veliCin se v nékterych pfipadech objevi misto hodnoty okamzitého
uciniku testovaci nebo chybové hladeni. Jednotliva hlaseni jsou podrobnéji popséana dale. V téchto
pfipadech, kdy zobrazena hodnota nema vyznam okamzitého Uciniku, LED-dioda COS blika.

1.9 Indikaéni LED-diody

Vedle Ciselného displeje a s nim souvisejicich LED-diod COS , A a V obsahuije Celni panel dalSi

indikac¢ni LED-diody.

13
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1.9.1 Indikace stavu vystupli

Pole LED-diod v pravé horni &asti ¢elniho panelu zobrazuje okamZity stav vystupnich relé. Jednotlivé
LED-diody jsou oznageny Cislem 1 az 6, pfipadné 1 az 14 a svym svitem indikuji sepnuty stav
odpovidajiciho vystupniho relé.

Pokud néktera z téchto LED-diod blika, znamena to, Ze regulator chce tento vystup sepnout, ale musi
Cekat na uplynuti blokovaci doby. Odpovidajici vystupni relé je rozepnuto a bude sepnuto, jakmile
uplyne doba blokovani znovuzapnuti.

Vyjimkou je Uvodni test zobrazeni pro kontrolu funk&nosti vech zobrazovacich prvkd. V tomto testu je

na displeji zobrazen napis EESE  a vechny indikaéni LED-diody jsou postupné rozsviceny a
zhasnuty. VSechna vystupni relé zlstavaji pfitom rozepnuta.

1.9.2 Indikace trendu

Tyto LED indikuji velikost odchylky skutecného okamZitého jalového vykonu v siti od hodnoty
optimalniho jalového vykonu, ktery by odpovidal nastavené hodnoté pozadovaného uciniku.

Pokud je tato odchylka menSi nez polovina hodnoty jalového vykonu nejmensiho kondenzatoru, jsou
obé LED-diody zhasnuté. V pfipadé, ze je odchylka vétsi nez polovina, ale mensi nez hodnota
jalového vykonu nejmensiho kondenzatoru, odpovidajici LED-dioda blika - v pfipadé
nedokompenzovani blika LED-dioda oznacena IND, pfi pfekompenzovani blika LED-dioda oznacena
KAP. Pokud odchylka pfekro¢i hodnotu nejmensiho kondenzatoru, odpovidajici LED-dioda sviti
trvalym svitem.

Vyjimku ve funkci téchto LED-diod tvofi nésledujici stavy:
* neni definovan zplsob pfipojeni méficiho U a | (parametr &. 16)
 probihd proces automatického rozpoznani pfipojeni
* probih& proces automatického rozpoznavani vykonu stupit

V pfipadé, ze neni definovan zplsob pfipojeni, obé LED-diody blikaji, v ostatnich dvou pfipadech jsou
zhasnuté.

1.9.3 Indikace stavu Manual

Blikajici LED-dioda oznacena Manual signalizuje, Ze regulator je pfepnut do tzv. ruéniho (manuélniho)
rezimu. Regulacni funkce regulatoru je pfitom odstavena.

Pokud je tato LED-dioda zhasnuta a zobrazeni je v rezimu méfenych veli€in, provadi regulator
standardni regulacni funkci, pfipadné provadi automatické rozpoznavani pfipojeni nebo automatické
rozpoznavani vykonl stupfid.

1.9.4 Indikace zpétného napajeni ( export)

Pokud regulator zna zplsob pfipojeni (méficiho napéti a proudu), tzn. pokud jiz Gspé$né probéhl
proces automatického rozpoznavani pfipojeni, nebo byl zplsob pfipojeni zadan ru¢né, indikuje LED-
dioda Export smér pienosu €inné energie. Pokud je zhasnuta, protéka energie od pfedpokladaného
zdroje ke spotfebici. Pokud LED-dioda sviti, protéka energie opanym smérem.

1.9.5 Indikace alarmu

Pro signalizaci nestandardnich stav( Ize vyuzit relé Alarm . Chovani tohoto relé Ize nastavit dle
popisu uvedeného nize (parametr €. 30). U regulatorl Novar — 10xx, ktera nemaji samostatné
alarmové relé, je nejprve nutné vybrat a nastavit funkci alarmového relé (parametr &. 26).

LED-dioda Alarm signalizuje stav tohoto relé, tzn. Ze pokud je vystupni kontakt relé Alarm sepnut,
LED-dioda blika.
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2. Instalace

2.1 Mechanicka montaz

Pfistroj je vestavén v plastové krabiéce, uréené pro montaz do panelu rozvadéce. Po zasunuti do
vyfezu je tfeba pfistroj fixovat dodanymi zamky.

Uvnitf rozvadéce by méla byt zajiSténa pfirozena cirkulace vzduchu a v bezprostfednim okoli pfistroje,
zejména pod pfistrojem, by nemély byt instalovany jiné pfistroje nebo zafizeni, ktera jsou zdrojem
tepla — jinak miZe byt naméfena hodnota teploty zkreslena.

2.2 Pripojeni

K pfipojeni regulatoru slouzi konektory se Sroubovacimi svorkami na zadni sténé regulatoru.
RozloZeni signal na téchto konektorech je patrné z Obr. 2.1, 2.2.

Priklady zapojeni regulatorti jsou uvedeny ve zvlastni kapitole.

Obr. 2.1 : Regulator Novar-1114 - konektory

NOVAR 1114

U~ 100 + 275 VAC, 7 VA, 43 = 67 Hz
IP 4X| Made in Czech Republic

E 17118118 201211 221 231 24126 [ 261 27 [ 81 3 0 31]22]
)1)2)3)A)5)6)7)3)9)10)11)12)13)1a

[4]

L1

Rx_Tx GND
RS 232/485
max| 230 VAC TR A B GND
0A

T SPOTREBIC

Maximalni prifez pfipojovanych vodicu je 2,5 mm2,
2.2.1 Napajeci napéti

2.2.1.1 Zakladni provedeni regulatort
Regulator vyzaduje pro svoji ¢innost napajeci napéti v rozsahu uvedeném v tabulce technickych
parametr(.

Napajeci napéti se pfipojuje ke svorkam €. 3 (L1) a 4 (N). Pfi stejnosmérném napajecim napéti na
polarité vstupt nezalezi. Napajeni regulatoru je nutno jistit externé ( viz kapitolu Jisténi dale).

U regulatord fady 12xx jsou napajeci svorky €. 3 (L1) a 4 (N) vnitiné propojeny se svorkami €. 5 (L1) a
6 (N), které Ize vyuzit pro propojeni napéajeciho napéti se vstupem méficiho napéti (svorky €. 7-L1a 9
-L2/N).

Napajeci svorka €. 3 (L1) vnitfné propojena se spoleénym pélem vystupnich relé. Jisténi napajeciho
vstupu regulatoru je proto nutné dimenzovat i podle pfikonu pouZitych vystupnich stykacd.
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Obr. 2.2 : Regulator Novar-1214 - konektory

NOVAR 1206 1214 / 232 485
Vyr.Everze.:

)B )9 )10)11)12)13)“

tgumm

RS 232/485
ND

L1 2IN
- S0 vAc 100 590° VAC
2. TARIF

moc o mas 01 SPOTREBIC

2.2.1.2 Provedeni ,/S400“

Regulatory v tomto provedeni Ize napajet vy$Sim napajecim napétim — az 500 V stf., pfipadné i
stejnosmérnym napétim. Pfikon je shodny jako u zakladniho provedeni.

KMB systems

Napajeci napéti se pfipojuje ke svorkam €. 3 (L1) a 5 (L2/N). Pfi stejnosmérném napajecim napéti na
polarité vstupt obecné nezalezi, avSak pro dosazeni maximalni elektromagnetické kompatibility
doporuc€ujeme pfipojit na svorku ¢ 5 (L2/N) pdl, ktery je uzemnén (viz pfiklady zapojeni dale).

Napajeni regulatoru je nutno jistit externé ( viz nasledujici kapitolu).

Na rozdil od zakladniho provedeni neni napajeci svorka vnitfiné propojena se spoleCnym polem
vystupnich relé. Svorky €. 4 a 6 jsou nezapojené.

Obr. 2.3 : Regulator Novar-1114/S400 - konektory

SYSTEMS

INOVAR

11147 5400/

Serial No / Fw. vers..

KMB systems, s. r. 0.
Dr. M. Horakové 559, 460 06 Liberec

Czechia

Email: kmb@kmb.cz

URL : http:/i

Production date
U~ 75+ 500 VAC, 7 VA, 43+67 Hz
1P 4X Made in Czech Republic

[17118[19120(21]22[23]24] 25261 27[ 28] 29[ 301 31 32 33 34]

Before removing
plug, short-cirault
C.T. terminals i

SUPPLY

5A

an

)1)2/3)A/5)6)7)8)9)10)11)12)13)1&

13]14] 15[ 16

Rx_Tx GND
RS 232/485
TR A B GND

LOAD
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2.2.1.3 Regulatory Novar - 1005/ 1007

Napajeci napéti se pfipojuje ke svorkam €. 4 (L1) a 3 (N). Pfi stejnosmérném napajecim napéti na
polarité vstupt nezalezi. Napajeni regulatoru je nutno jistit externé ( viz kapitolu Jisténi dale).

Napajeci svorka €. 4 (L1) je vnitiné propojena se spoleCnym pélem vystupnich relé. Jisténi napajeciho
vstupu regulatoru je proto nutné dimenzovat i podle pfikonu pouZitych vystupnich stykacu.

Obr. 2.4 : Regulator Novar-1007 — konektor

2.21.4 Jisténi

Clanek 6.12.2.1 normy CSN EN 61010-1 predepisuje, e pfistroj musi mit vypina& nebo jisti¢ jako
prostfedek pro odpojeni, ktery je soucasti instalace budovy, je v bezprostfedni blizkosti a snadno
dosaZitelny obsluhou a je oznaéen jako odpojovaci prvek. Jako odpojovaci prvek je vhodné pouzit
jisti¢ 0 jmenovité hodnoté max. 10A, pfitom musi byt zfetelné oznacena jeho funkce a stav.

Jelikoz vnitfni zdroj regulatoru je impulsniho typu, odebira pfi pfipojeni napéti kratkodobé Spickovy
proud v fadu ampér — tuto skutecnost je nutno vzit v Gvahu pfi projekci pfedfazenych jisticich prvka.

2.2.2 Mérici napéti

2.2.2.1 Regulatory rady 11xx a 10xx

U regulatort fady 11xx slouZi napajeci napéti zaroven jako méfici a neni tedy nutno (ani mozno)
méfici napéti samostatné pfipojovat.

2.2.2.2 Regulatory fady 12xx

Regulatory fady 12xx jsou vybaveny univerzalnim napétovym méficim vstupem. Obvykle se pfipoji
faze L1 na svorku L1 (€. 7) a stfedni (nulovy) vodi¢ na svorku L2/N (€. 9).

Méfici napéti musi byt externé jiSténo. Pokud je méfici napéti shodné s napajecim napétim, mize byt
jisténo spoleCnym jisticem. V opaéném pfipadé musi byt obé vétve jiStény pojistkami nebo jistici o
jmenovité hodnoté 1 az 6A.

Pokud je méfici napéti pfivedeno pies pfistrojovy transformator napéti (PTN), je pro spravné
zobrazeni méfenych veli¢in nutné pfevod PTN zadat pfi nastaveni pfistroje (parametr €. 17 - viz dale).

2.2.3 Meérici proud

Vystupy z pfistrojového transformatoru proudu (PTP) se pfipojuji k svorkam &. 1 (svorka k) a 2 (svorka
I). U regulator( fady 10xx je polarita pfipojeni opacna - svorka €. 1 je a svorka €. 2 je k .

Lze pouzit PTP s nominalnim vystupnim proudem 5A nebo 1A. Pro spravné zobrazeni méfenych
veliéin je nutné pfevod PTP zadat pfi nastaveni pfistroje (parametry €. 12, 13 - viz dale). Proti
nahodnému povytaZeni a pfipadnému nezadoucimu pferueni proudového okruhu je u regulatort
Novar-11xx pfislusny konektor vybaven Sroubovym zajisténim.
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2.2.4 Poruchova signalizace

2.2.4.1 Regulatory Novar-11xx / 12xx / 13xx

Pristroj je vybaven pomocnym relé ,Alarm“ pro signalizaci nestandardnich stav(i. Kontakt tohoto relé
je vyveden na svorkach ¢. 17 a 18.

2.2.4.2 Regulatory Novar-10xx

Nestandardni stavy mohou byt indikovany jednim ze dvou poslednich vystupnich relé ( pokud neni
pouzito pro regulaci ). Pfislu$né relé je nutné nejprve odpovidajicim zplisobem nastavit. Zplsob
nastaveni je uveden v popisu parametru ¢ 26.

2.2.5 Vystupni relé

Pfistroj obsahuje 6, 8 nebo 14 vystupnich relé (dle typu regulatoru). Kontakty relé jsou vyvedeny na
svorky €. 19 az 32 ( u regulatord Novar-10xx na svorky ¢. 5 az 12).

Vnitfné jsou kontakty oSetfeny pomoci varistord.

2.2.5.1 Zakladni provedeni regulatort

Spolecné kontakty relé jsou vnitfné propojeny s napajeci svorkou L1 ( €. 3, resp. u regulator Novar-
10xx €. 4 ) . Pfi sepnuti vystupniho relé se tedy na odpovidajici vystupni svorce objevi potencial
pfipojeny ke svorce L1.

2.2.5.2 Provedeni ,,/S400“

Na rozdil od zakladniho provedeni nejsou spoleéné kontakty spojeni s napéjeci svorkou, ale jsou
samostatné vyvedené na svorky C. 33, 34.

Pfi pouziti stejnosmérného napajeciho napéti pro stykace doporucujeme pfimo na civky stykac
instalovat odruSovaci diody 2A/600V ( viz pfiklady zapojeni dale). Dale je v tomto pfipadé nutno vzit
v Gvahu niz§i maximalni proudové zatizeni vystupu regulatoru ( dle tabulky technickych parametr( ).

Pfi instalaci vznika nékdy potfeba vyzkouSet funkEnost jednotlivych regulacnich stupiid ruénim
zapinanim a vypinanim - to Ize provést ve stavu Manual nebo pomoci tzv. rucniho zasahu
do regulacniho procesu (viz popis dale).

2.2.6 Volba 2. tarifu, externi alarm

V nékterych pfipadech mlze byt vhodné provozovat regulator se dvéma riznymi zpsoby nastaveni,
napfiklad podle charakteru zatiZeni v riznych dennich nebo tydennich pasmech. Pro volbu
pozadovaného zpusobu nastaveni slouzi vstup volby 2.tarifu.

Tento vstup neni galvanicky oddélen od vnitfnich obvodu regulatoru a proto je nutné, aby relé, spina¢
nebo optron, ktery tento vstup ovlada, byl umistén co nejblize regulatoru (optimainé ve stejné skfini) a
aby tim byla minimalizovana délka pfivodnich vodi¢l (maximalné cca 2-3 m). Vstup je vyveden na
svorky €. 11 a 12. Vnitfni napajeci napéti vstupu je asi 30V ss, spinaci proud je max. 5 mA.

V pfipadé, Ze aktivnim prvkem volby 2.tarifu je tranzistor (NPN) nebo optron, je nutné pfi pfipojovani
dodrZet polaritu - kolektor tranzistoru-optronu pfipojit na svorku + (€. 11), emitor na svorku - (€. 12).

Pfi rozepnutém vstupu pracuje regulator podle nastaveni pro zakladni tarif, pfi sepnutém vstupu
(pokud je funkce 2. tarifu povolena -viz dale) pracuje podle nastaveni pro 2. tarif.

Pokud neni funkce 2. tarifu vyuzita, Ize vstup pouzit jako signal externiho alarmu - viz popis
parametr(i &. 30, 40.
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Vstupem pro volbu 2. tarifu jsou vybaveny pouze regulatory Fady 12xx a 13xx.

2.2.7 Komunikaéni rozhrani

Regulatory mohou byt vybaveny galvanicky oddélenym komunikaénim rozhranim dle standardu RS-
232 nebo RS-485 pro dalkové nastaveni a sledovani regulacniho procesu.

2.2.7.1 Komunikaéni rozhrani RS-232

Komunikacni linka je vyvedena na pfidavny Ctyfpdlovy konektor na zadnim panelu pfistroje (svorky €.
14,15,16). RozloZeni signald je uvedeno v Tab. 2.1.

Tab. 2.1: Zapojeni komunikacni linky

Signal Svorka €.
RxD, étena data 14
TxD, vysilana data 15
GND/C, zem komunikaéni linky 16

Komunikaéni rozhrani je podle doporu¢eni CCITT V.28 (RS-232), a to +/- 12V s minimalni vnitini
impedanci zatéZe 3 kQ. Pfitom jsou pouZity dle CCITT V.24 signaly 102 (spole¢ny vodic), 103
(vysilana data) a 104 (pfijimana data).

Rozhrani Ize pouZit pro pfipojeni jednoho regulatoru ke vzdalenému pocitaci. Maximalni délka
komunikacniho kabelu je asi 30 m (doporuéen stinény kabel, napf. MK 3x0,15).

2.2.7.2 Komunikacni rozhrani RS-485
RozloZeni signal v pfipadé linky typu RS-485 je uvedeno v Tab. 2.2.

Tab. 2.2: Zapojeni komunikacni linky

Sianal Svorka €.
TR 13
DATAA 14
DATAB 15
GND/C 16

Rozhrani umoziuije pfipojeni az 32 pfistroji na vzdalenost maximalné asi 1 km. Doporu¢ovany kabel
je stinény krouceny (=twisted) metalicky dvojpar.

Linka RS-485 vyzaduije pfi vzdalenostech od nékolika desitek metrd vySe impedanéni zakonceni
koncovych uzlt pomoci instalace zakonc¢ovacich odport. Zakon¢ovaci odpory o velikosti odpovidajici
vinové impedanci pouzitého kabelu se pfipoji mezi svorky €. 14 a 15 (DATA A a DATA B). V pfistroji je
pfipraven zakoncovaci odpor od hodnoté 330 Ohm tak, Ze je pevné zapojen k signalu ,B“ (svorka €.
15) a druhy konec je vyveden na svorku TR ( Terminal Resistor, €. 13). Pfi pouziti tohoto odporu staci
tedy propoijit svorky ,TR* (€. 13) a ,A“ (€. 14).

Pfi délce komunikacniho kabelu v fadu stovek metr(i nebo v zaruSeném prostiedi je vhodné pouZiti
stinéného kabelu. Stinéni se pfipoji ke svorce €. 16 (GND/C) a na jednom konci kabelu k ochrannému
vodici PE.
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3. Uvedeni do provozu

3.1 Prvni uvedeni do provozu

Regulator je dodavan pfednastaveny na standardni hodnoty dle Tab.4.1.

Po pfipojeni napajeciho napéti probéhne nejdfive test displeje. Poté se na displeji kratkodobé zobrazi
« typ regulatoru (napf.nc 14 )
« verze firmware (napt. 1.2 )
« nastaveny typ méficiho napéti (=L n nebo U=LL)

« nastavena nominalni hodnota sekundéru PTP (! =5A nebo ! = IA )
Pokud je spravné pfipojeno méfici napéti, spusti se proces automatického rozpoznavani pfipojeni.

PHi nepfipojeném méficim napéti se na displeji objevi blikajici udaj U=0.

3.2 Proces automatického rozpoznani pripojeni
Pfi dodavce jsou parametry pfipojeni méficiho napéti a proudu regulatoru nastaveny takto:
* typ méficiho napéti nastaven na fazové napéti (,LN“, parametr &. 15)
* zpusob pfipojeni U a | nedefinovan (parametr €. 16)
» nominalni napéti kompenzacniho systému Uxom nastaveno na 230 V (parametr €. 19)

Pokud neni zpUsob pfipojeni definovan, regulator nemize vyhodnocovat okamzity ucinik a tento stav
je indikovan obéma soucasné blikajicimi LED-diodami trendu. V tomto pfipadé provede regulator
automatické rozpoznani pfipojeni.

Aby mohl regulator tento proces automatického rozpoznani pfipojeni provést, musi byt splnény
nasledujici podminky :

* Cinnost regulatoru neni odstavena ( tzn. LED-dioda Manual je zhasnuta)
« Ciselny displej je v rezimu zobrazeni méfenych veligin
* e pfipojeno méfici napéti o pfedepsané minimalni velikosti
Pfi spInéni téchto podminek spusti regulator proces automatického rozpoznani pfipojeni.

Proces muize mit az sedm krokd. V kazdém kroku provede regulator &tyfi méfici pokusy, pfi nichz
postupné pfipina a odpina stupné ¢&. 1 az 4. Pfitom pfedpoklada, Ze alespori ke dvéma z téchto stupfili
je pfipojen kompenzacni kondenzator ( pokud by k nékterému z vystupt €. 1 az 4 byla pfipojena
pfipojeny tlumivka, bude proces neuspésny ). V kazdém méficim pokusu se na ¢iselném displeji
postupné zobrazi nésledujici dvé zpravy:

1. &islo kroku ve form& APAn  (nn...&islo pokusu)

2. vysledek pokusu ve formé napt. L = 0 (viz tabulka zptisobu pfipojeni Tab. 4.4)
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Pokud regulator naméfi v jednotlivych pokusech opakované shodné hodnoty, povazuije pfipojeni za
rozpoznané a dal$i kroky jiz neprovadi. Pokud jsou jednotlivd méfeni v daném kroku odli$na, regulator
provede dali méfici krok.

Pro uspésné rozpoznani pfipojeni musi byt spinény nasledujici podminky :
* je spravné nastaven typ méficiho napéti (fazové=LN / sdruzené=LL, parametr ¢. 15).

ke stupiilim €. 1 az 4 jsou pfipojeny alespori dva kompenzacni kondenzatory a k
Zadnému z téchto stupfid neni pfipojena dekompenzacni tiumivka

Béhem celého rozpoznavaciho procesu méfi regulator i velikost méficiho napéti. Na konci procesu
vyhodnoti primérnou hodnotu tohoto napéti a nastavi nominalni napéti kompenzacniho systému Unom

v v

Tab. 3.1 : Rada vybranych nominélnich napéti

[ 58v | 100v | 230v | 400v | 500V | 690V |

Po Uspésném ukon&eni procesu automatického rozpoznani pfipojeni se na Ciselném displeji zobrazi
na okamzik postupné typ rozpoznaného pfipojeni, vybrané nominalni napéti Uxom a skute¢na
hodnota uciniku v siti. Poté pfistroj zahaji regulacni proces, pfipadné spusti proces rozpoznani stupfili
(viz dale).

Pokud se proces automatického rozpoznani pfipojeni nepodafi uspésné dokondit, zobrazi se na
giselném displeji blikajici zprava P= 0. V tomto pfipadé je nutné zadat zptisob pipojeni ruéné, nebo
editaci parametru €. 16 znovu zadat hodnotu ==== (= nedefinovano) a tim vyvolat spusténi procesu

automatického rozpoznani pfipojeni znova. Jinak pejde regulator do éekaciho stavu a po 15 minutach
opakuje proces rozpoznani pfipojeni automaticky.

Pokud je skute¢né nominaini napéti kompenzacniho systému jiné, nez hodnota uréena zaznamenana
v parametru €. 18 b&hem rozpoznavaciho procesu, Ize po ukon&eni procesu tuto hodnotu upravit na
skute¢nou velikost.

Proces automatického rozpoznani pfipojeni Ize kdykoliv pferusit pfepnutim reZimu Ciselného displeje
do zobrazeni parametrd. Po navratu zpét do rezimu zobrazeni méfenych veliCin bude spustén proces
automatického rozpoznani pfipojeni znovu od zaCatku.

3.3 Proces automatického rozpoznani vykonu stupniu

Regulatory jsou standardné dodavany s aktivovanou funkci automatického rozpoznani vykon( stupnid
( parametr €. 20 nastaven na hodnotu A ). Pfi tomto nastaveni spusti regulator proces automatického
rozpoznani vykonG stupiidl po zapnuti ( pfivedeni napajeciho napéti ) tehdy, pokud ani jeden

z vystupl (v parametru €. 25) nema platnou hodnotu vykonu (takovy pfipad nastane pfi prvni instalaci
nového regulatoru nebo po jeho inicializaci). Proces mlZe byt vyvolan i bez pferu$eni napajeciho
napéti, a to editaci parametru €. 20 na hodnotu A (pfipadné 1) nebo tzv. inicializaci regulatoru (viz
dale).

Aby mohl regulator zahajit proces automatického rozpoznani vykond stupiit, musi byt spinény
nasledujici podminky :

« ¢innost regulatoru neni odstavena( tzn. LED-dioda Manual je zhasnuta)
« (Ciselny displej je v reZimu zobrazeni méfenych veli€in

* je pfipojeno méfici napéti o pfedepsané minimalni velikosti
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* zpUsob pfipojeni méficiho U a | (parametr €. 16) je definovan
Pfi spInéni téchto podminek spusti regulator proces automatického rozpoznani vykonu stupiu.

Proces muze mit tfi nebo Sest krokd. V kazdém kroku regulator postupné pfipoji a odpoji kazdy
vystup. Pfitom zméfi, jak se pfipojeni a odpojeni stupné projevi na celkovém jalovém vykonu v siti. Z
nameéfenych hodnot uréi vykon pfislusného stupné.

V kazdém méficim pokusu se na Ciselném displeji postupné zobrazi nasledujici zpravy :

1. &islo kroku ve form& AL = (n...&islo kroku )

2. vysledny naméfeny vykon stupné v jednotkach kvar. Je zobrazena nominalni hodnota
vykonu mérfeného stupné, tedy hodnota, ktera odpovida nominélnimu napéti
kompenzacniho systému Unom , nastavenému v parametru ¢. 18. Pokud je zadan pfevod
PTP (parametry €. 12, 13), event. pfi méfeni napéti pfes PTN i jeho pfevod (v parametru
€. 17), je zobrazen vykon stupné pfimo v siti ( tedy na primaru PTP, event. PTN). Pokud
neni pfevod PTP, event. PTN definovan, je zobrazen vykon stupné na sekundaru PTP,
event. PTN.

Pokud se regulatoru nepodafi zjistit hodnotu stupné, nezobrazi ji. Tento stav nastane v pfipadé, ze
hodnota jalového vykonu v siti viivem zmén zatéze v poméru k velikosti méfeného stupné znaéné
kolisé.

Po provedeni tfi krokd se provede vyhodnoceni. Pokud jednotliva méfeni v provedenych krocich
poskytuji dostate¢né stabilni vysledky, je proces rozpoznavani ukonéen. V opaéném pfipadé provede
regulator dalSi tfi kroky.

Podminkou pro Uspésné rozpoznani vykonU jednotlivych stupnid je dostateéné stabilni stav v siti -
b&hem zapnuti a vypnuti pfislusného stupné se nesmi jalovy vykon zatéze zménit o hodnotu, ktera je
srovnatelna nebo dokonce vétsi nez hodnota jalového vykonu testovaného stupné. V opaéném
pfipadé je vysledek méfeni neuspésny. Obecné jsou hodnoty stuprili rozpoznany tim presnéji, ¢im je
zatizeni v siti mensi.

Po uspésném ukonceni procesu automatického rozpoznani stupnid zkontroluje regulator, zda alespor
jeden kapacitni stupen byl rozpoznén a pokud ano, zahji regulaéni proces. V opacném pfipadé
pfejde regulator do ¢ekaciho stavu a po 15 minutach spusti proces automatického rozpoznani vykon(
stupnd znova.

Jednotlivé rozpoznané hodnoty stupril Ize zkontrolovat ve vedlejSi vétvi parametru €. 25. Kladna
hodnota vykonu znaci kapacitni stupef, zaporna hodnota induktivni stupef. Pokud se hodnotu
nepodafilo rozpoznat, zobrazi udaj -=-= Jednotlivé rozpoznané hodnoty Ize pfipadné ru¢né upravit.

Pokud se proces automatického rozpoznani stupid nepodafi ispésné dokoncit, nebo mezi
rozpoznanymi stupni neni ani jeden kapacitni, zobrazi se na &iselném displeji blikajici zprava £=0 a
zaroven se aktivuje signalizace Alarm. V tomto pfipadé je nutné zadat hodnoty jednotlivych stupridi

ruéné ( viz popis dale), nebo editaci parametru ¢. 20 znovu zadat hodnotu A (pfipadné { ) atim
vyvolat spusténi procesu automatického rozpoznani vykon( stupfidi znova.

Proces automatického rozpoznani vykonu stupi Ize kdykoliv prerusit pfepnutim reZimu zobrazeni
Ciselného displeje do parametrd. Po navratu zpét do rezimu zobrazeni méfenych veli€in bude spustén
proces automatického rozpoznani vykonu stupit znovu od zagatku.

22



Novar-1xxx KMB systems

4, Popis funkce

4.1 Nastaveni regulatoru

Pro dosazeni optimalniho zplsobu regulace podle charakteru regulované zatéze obsahuje regulator
fadu parametr(i, které ovliviiuji jeho funkci. Prehled parametrd je uveden v Tab. 4.1. Nasledujici
kapitoly popisuiji vyznam jednotlivych parametrd a zplsob jejich editace.

4.1.1 Editace parametri a nulovani zaznamenanych méienych hodnot

4.1.1.1 Editace parametri
Parametry regulatoru jsou pfi expedici nastaveny na standardni hodnoty dle Tab. 4.1.
Pro dosazeni optimalniho zplsobu regulace vznika nékdy nutnost nékteré hodnoty upravit dle

konkrétnich poZadavku; v ostatnich pfipadech je pfi instalaci nutné zadat aspori typ méficiho napéti
(fazové/sdruzené), pfipadné pfevod PTP.

Pokud neni editace parametri zablokovana (viz dal$i kapitolu), provadi se nasledovné:

1. PFepnout regulator do rezimu zobrazeni parametru stiskem tlacitka P ( plati pouze pro
regulatory Novar-11xx )

2. Postupnym stiskem tlacitek A , ¥ zobrazit parametr, ktery chceme editovat
3. Stisknout tlacitko P ( » ) a drzet ho stisknuté tak dlouho, az se (daj na displeji rozblika

4. Tlacitko P ( » ) poté uvolnit a tlaCitky A , ¥ nastavit poZadovanou hodnotu. U
nékterych Udaju Ize pfi tom vyuZit automatické zvySovani, resp. snizovani editované
hodnoty, ktera se vyvola trvalym stiskem tlaCitka A , resp. ¥ .

5. Po dosazeni pozadované hodnoty stisknout tlagitko P ( » ). Nastavena hodnota je
zaznamenana do paméti regulatoru, Udaj na displeji pfestane blikat a editace je tim
ukonéena.

4.1.1.2 Nulovani zaznamenanych mérenych hodnot
Obdobnym zplsobem Ize nulovat zaznamenané méfené hodnoty uvedené v kap. 1 :
1. Pfepnout regulator do reZimu zobrazeni méfenych hodnot ( plati pouze pro regulatory

Novar-11xx ) a pomoci tladitek tlacitek A , ¥ a M (resp. A , ¥ a P pro regulatory
Novar-10xx ) nalistovat pozadovanou veli€inu, kterou chceme vynulovat

2. Stisknout tlaCitko M ( » ) a drzet ho stisknuté tak dlouho, az se udaj na displeji rozblika

3. Tlacitko M ( » ) uvolnit a tlaCitkem 7 nebo / pFepnout zobrazeni tak, aby se na displeji
objevil napis LL r (= clear = vynulovat). Nasledujicim stiskem tlagitka M ( » ) se
hodnota vynuluje.

Pfi nulovani se sou€asné vynuluji vzdy vSechny veli€iny pfisluSné skupiny hodnot a jejich
vyhodnoceni zaéina znova.

4.1.1.3 Uvolnéni/ zablokovani editace

Pfi dodavce jsou regulatory nastaveny v ,odblokovaném® stavu, tzn. Zze parametry Ize editovat a
zaznamenané méfené hodnoty nulovat. Po uvedeni do provozu Ize editaci ,zablokovat® a tim
zabezpecit regulator proti pfipadné neopravnéné manipulaci.
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Informace o tom, zda je editace uvolnéna nebo zablokovana, Ize sledovat v parametru ¢. 00. Mize
obsahovat tyto Gdaje :

Ed-=0 ... editace zablokovana

Ed=1 .. editace uvolnéna - Ize editovat, pfipadné nulovat
Stav uvolnéni nebo zablokovani editace je v regulatoru uchovan i pfi vypadku napajeni.

Pokud je editace zablokovana, Ize ji odblokovat nasledujicim postupem, ktery je podobny jako editace
parametru regulatoru :

1. Pfepnout regulator do rezimu zobrazeni parametru stiskem tlacitka P a zobrazit parametr
€. 00 ( resp. nalistovat parametr €. 00 pomoci tlacitek ¥ , A pro regulatory Novar-10xx)
— zobrazi se Ed=0 (regulator pfitom nesmi byt ve stavu Manual )

2. Stisknout tlagitko P ( » ) a drzet ho stisknuté tak dlouho, az se posledni znak na displeji

rozblika. Na misté posledniho znaku se pfitom zobrazi €islo v intervalu 0 az 9. Pro snazsi
vysvétleni pfedpokladejme, ze se zobrazi napfiklad Cislo 5, takze na displeji bude

zobrazen (daj Ed=5 aéislo 5 bude blikat.

3. Provést nasledujici sekvenci Ctyr stiskl tlaCitek : ¥V, A , A , ¥ . Jestlize tedy na
poslednim mist& displeje byla zobrazena hodnota § | postupné se zménina4 -5 -6 -
5, takze po této sekvenci je zobrazena stejna hodnota, jako ptivodné.

4. Stisknout tiagitko P ( > ). Na displeji se objevi tdaj Ed= 1, indikujici uvolnéni editace,
a je tedy mozné ménit hodnoty parametr(i a nulovat zaznamenané méfené hodnoty.

Cislo zobrazované pii zadavani odblokovavaci sekvence je nepodstatné; regulator ho voli néhodné
(slouzi na ,zmateni nepfitele®). Dllezita je pouze pfesna posloupnost uvedenych stisku tlacitek.

Editace zustane odblokovana do té doby, dokud neni obsluhou opét zablokovana. Stav uvolnéni nebo
zablokovani editace je uchovan i pfi vypadku napajeciho napéti.

Zablokovani editace Ize provést obdobnym zpisobem jako odblokovani, pouze je nutné v bodé ¢&. 3
vySe uvedeného postupu zadat jakoukoliv jinou sekvenci tlacitek .

4.1.2 Parametr €. 01/07 - pozadovany ucinik

Hodnotu pozadovaného uciniku pro tarif &.1(parametr €.01), resp. pro tarif ¢.2 (parametr &. 07) Ize
nastavit v rozsahu 0,80 induktivnich az 0,80 kapacitnich.

Pokud je tfeba v oblasti kolem G€iniku 1,00 pfesnéjsi nastaveni, Ize nastavit misto pozadovaného
uciniku pfimo pozadovany fazovy uhel v rozsahu od +10 do —10 stupfd. Do rezimu nastaveni
pozadovaného fazového Uhlu prejde regulator pfi editaci parametru listovanim klavesou A , dokud se

neobjevi hodnota pozadovaného fazového thlu, indikovana symbolem stupné - napt. 10° znamena
+10°.

Pokud je poZzadovany ucinik nastaven ve stupnich, zobrazuje se ve stupnich i Sifka pasma pfi velkém
zatizeni ( viz parametr 04/10 nize).

4.1.3 Parametr ¢. 02/08 - doba regulace v oblasti nedokompenzovani

Hodnotu Ize nastavit na dobu od 5 sekund do 20 minut : 0.05-0.10-0.15-0.20-0.30-1.0-2.0- 3.0
-5.0-10.0 - 20.0 (hodnota pfed desetinnou teckou uréuje pocet minut a za desetinnou teckou pocet
sekund). Nastavena hodnota urCuje ¢etnost regulaénich zasah pfi nasledujicich podminkach :
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Tab. 4.1 : Parametry regulator( Novar-10xx /11xx/12xx
¢. Vyznam Rozsah nastaveni | Krok Stand. Poznamka
nast. hodn.

0 | uvolnéni editace 0/1 - 1 viz popis zablokovani editace parametru

1 | poZadovany Ucinik (tarif 1) 080L+0,80C 0.01 0,98 L

2 | doba regulace pii 5sec +20 min - 3min Bez ,L": kvadratické zkracovani doby reg.
nedokompenzovani (tarif 1) S,L": linearni zkracovani doby reg.

3 | doba regulace pii 5sec + 20 min - 30 sec Bez L : kvadratické zkracovani doby reg.
pfekompenzovani (tarif 1) S ,L*: linedrni zkracovani doby reg.

4 | Sitka reg. pasma 0,000 + 0,040 0,005 [0,010

6 | funkce tarifu ¢.2 0-1-E - 0
7 | sada parametri die 8.1 + 4 dlepar.¢.1+4 - - Pokud nezvoleno vyhodnoceni 2. tarifu,

+ | pro tarif 2 nezobrazuje se

10

12 | nomindlni h. primaru PTP 5-9950 A 5 nedefinovan

13 | nominal. h. sekundaru PTP 1A-5A - 5

14 | doba blokovani znovuzap. 5 sec + 20 min - 20 sec

15 | typ méFiciho napéti LN (fazové) - LL - LN Pro spravnou funkci automatického
(sdruzené) rozpoznani pfipojeni nutno zadat spravné

tento parametr

16 | zplisob pfipojeni U a | 6 kombinaci - nedefinovan | Viz popis parametru

17 | pfevod PTN bez PTNnebo 10+ |- - (bez PTN) | Pomér mezi nominéinim primérnim a
5000 sekundarnim napéti PTN

18 | nominalni napéti 50 + 750 V x pfevod | - 230/400V | regulator nastavi tuto hodnotu béhem

kompenzaéniho systému PTN procesu automatického rozpoznani
Unow pfipojeni
20 | automatické rozpoznani A (auto) - 0 (ne) - 1 - A
vykon( jednotlivych stupfid (ano)
21 | spinaci program, 12 typickych - nedefinovan p...individuélni nastgverni stuphﬁ.r Ppkud
rezim linedriho spinani kombinaci nebo L Je zvoleno automatické rozpoznani
stupiil, nezobrazuje se
22 | nominaini vykon nejmengiho | (0,007 + 1,3kvar)x | 0,001 | nedefinovan | Hodnota odpovidé nastavenému Unow
kondenzatoru (hodnota C/kmin | pfevod PTP x pievod g’akr' g-,18) | omaticks
pfepocitana na primar PTP) | PTN oxud,e zvoleno aufomaticke
rozpoznani stupnu, nezobraZUJe Se

23 | pocet kondenzatort 1-14 - 6/8/14 Pokud je zvoleno automatické

rozpoznavani stupiili, nezobrazuje se

25 | nominaini vykon jednotlivych | (0,001 + 55kvar)x |0,001 | nedefinovan | Hodnota odpovidé nastavenemu Unow

stupfidi prevod PTP x pfevod (par.¢.18) 3 )
PTN Pro kondenzatorové stupné kladny, pro
tlumivky zaporny

26 | pevné stupng regulagni nebo - vSechny F4JH LA jen pro nejvySSi 2 stupné
0/1/F/H/A regulacni ,A“ jen pro Novar 1005 / 1007

27 | mezni G¢inik pro regulaci 0,80L+0,80C 0,01 nedefinovan | Pokud hodnota nedefinovana, regulace

tlumivkou pomoci tlumivek se neprovadi.

30 [ nastaveni alarmu 0/ pouze signalizace | - signalizace a | 1. podproud 8...CHL>
Ipouze akce/ akce od § ”ta‘,jfro”d » i’ chyba
signalizace i akce podproudu, -+ 2irata napet ompenzace

i .. | 4. podpéti 10... export
ztraty napetlva 5... pfepéti 11... poCet sepnuti
chyby stupné | 6. THDI> 12... chyba stupné

7..THDU > 13... pfehrato
14... externi alarm

31 | mez podpéti, pfepéti, THDI, | - - - Rozsahy a jednotky dle Tab. 4.7

+ | THDU, CHL, po&tu sepnuti a Neni-li nast. pfislusny alarm,

37 | teploty (pro alarm) nezobrazeno

40 | okamzity stav alarmu Signalizuje pravé aktivni stav alarmu
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43 | doba sepnuti stupid (v tis. Rozsah zobrazeni 0,001 az 130
hodin)
44 | pocet sepnuti stupfid ( Rozsah zobrazeni 0,001 az 4000
v tisicich)
45 | poruchovy stav pfistroje
46 | okamz. stav doby regulace Doba do dalSiho regulaéniho zasahu
vV sec
50 [ adresa pristroje (dalk.kom.) 1+254 1 1 Pro pfistroje bez dalk. kom. nezobrazeno
51 | kom. rychlost (dalk. kom.) 4800 - 9600 - 19200 9600 Bd Pro pfistroje bez dalk. kom. nezobrazeno
Bd
52 | kom. protokol (dalk. kom.) KMB(P0) / Modbus- KMB(PO) Pro pfistroje bez dalk. kom. nezobrazeno
RTU(P1)
55 [ frekvence sité A (auto) - 50 Hz - 60 A (auto)
Hz
56 | Sitka okna vyhodnoceni 1 min + 7 dni 7 dni plati pro primémé hodnoty : Acos, APac,
prlimérnych hodnot APre
57 | 8itka okna vyhodnoceni min. | 1 min + 7 dni 15 min plati pro tyto minimani a maximani
a max. hodnot hodnoty : mincos, maxPac, maxPre,
' maxdPre
58 | zobr. teploty °C-°F °C
Celsius/Fahrenheit
59 | mez zapnuti chlazeni +10 + +60 °C 1°C +40 °C pokud neni nastaven vystup chlazeni,
nezobrazuje se
60 | mez zapnuti topeni -30++10°C 1°C 5°C pokud neni nastaven vystup topeni,

nezobrazuje se

v org

» okamzity ucinik je ,induktivnéjSi“ nez pozadovany, tzn. je nedokompenzovano

* rozdil okamzité hodnoty jalového vykonu v siti a optimalni hodnoty, odpovidajici
nastavenému pozadovanému Uciniku ( = regulaéni odchylka) je pravé rovna vykonu
nejmensiho kapacitniho stupné (C/kwin)

Pokud je tedy parametr nastaven napf. na hodnotu 3.0 a v siti nastanou uvedené podminky, regulator
provede kazdé 3 minuty vyhodnoceni optimalni kombinace a provede regulaéni zasah.

Uvedena doba se zkracuje podle okamzité regulaéni odchylky. Pokud je nastavena doba regulace bez
pfedfazeného pismena ,L“, zkracuje se s druhou mocninou poméru regulacni odchylky k hodnoté
nejmensiho kapacitniho stupné (C/kwin). Pokud je nastavena s pfediazenym pismenem ,L* zkracuje
se linearné dle tohoto poméru (pomalejsi reakce na velké zmény). NarGstajici regulaéni odchylka
mUze sniZit tuto hodnotu az na minimalini hodnotu doby regulace 5 sekund.

Naopak, pokud je regulacni odchylka mensi nez vykon nejmensiho kapacitniho stupné (C/km),
prodluZuje se doba regulace na dvojnasobek. Pokud regulacni odchylka déale klesne pod 1/2 hodnoty
vykonu nejmensiho kapacitniho stupné (C/kui), regulacni zasah se neprovadi.

4.1.4 Parametr ¢. 03/09 - doba regulace v oblasti prekompenzovani
Nastavena hodnota urCuje etnost regulaénich zasah( obdobné jako vySe popsany parametr ¢. 02/08

v org

s tim rozdilem, Ze se uplatiiuje pouze v pfipadé, Ze okamzity ucinik je ,kapacitnéjsi“ neZ pozadovany,
tzn. je pfekompenzovano.

Vliv zmény doby regulace v zavislosti na velikosti regulacni odchylky je shodny jako u vyse
uvedeného parametru ¢. 02/08.
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4.1.5 Parametr €. 04/10 - Sifka regulaéniho pasma pfi vysokém zatizeni

Timto parametrem Ize nastavit Sifku regulaéniho pasma pfi vysokém zatizeni (viz obr. 4.1). Nastavena
hodnota ur€uje v oblasti ,C* rozsah jalového vykonu, pfi kterém je stav v siti povazovan za
vykompenzovany a pfi kterém regulétor tedy neprovadi zadny regulacni zésah.

Obr. 4.1. : Standardni Sitka regulacniho pasma

nastaveny cos fi
/" -0,005

ot +0,005

¢inny N

vykon
)

7

jalovy
> vykon
L)

Pfi nizkém zatiZeni (Cast pasma ,A%) a pfi stfednim zatizeni (Cast pasma ,B) je Sifka regulacniho
pasma konstantni a odpovida hodnoté C/kmin— pasmo sleduje smérnici nastaveného Uciniku s
rozestupem +/- (C/kmin)/2. Pfi vysokém zatizeni (oblast ,C*) se pasmo rozSifuje tak, aby jeho krajni
meze odpovidaly nastavitelné odchylce od poZzadovaného Gciniku. Standardni hodnota Sifky
regulacniho pasma v této oblasti je 0,010, tedy +/- 0,005 — tento stav ukazuje Obr. 4.1. Pokud je tedy
nastaven pozadovany Ucinik napfiklad na hodnotu 0,98, v oblasti ,C* bude jako vykompenzovany
stav povazovan takovy jalovy vykon, pfi kterém je ucinik v rozsahu 0,975 az 0,985.

Sitku regulaéniho pasma pii vysokém zatizeni Ize zvysit az na 0,040, pFipadné sniZit az na 0,000.
Rozsifeni regulaéniho pasma mlZe byt uzitetné zejména u systému s velkym rozmezim regulace -
omezenim zbyte¢né presné regulace pfi vysokych zatiZenich se eliminuje pocet regulaénich zasah,
coz vede k vy$Si zivotnosti stykacl. PFi snizeni hodnoty parametru az na hodnotu 0 odpovida Sifka
regulaéniho pasma hodnoté C/kmir (konstantni, nerozSifuje se).

Poznamka : Pfi nizkém zatiZeni je regulacni pasmo ,ohnuto” (oblast ,A“) tak, aby nedochazelo
k neZadoucimu pfekompenzovani (nakresleno zjednoduseng).

Pokud je pozadovany ucinik ( parametr €. 01/07) nastaven ve stupnich, zobrazuje se ve stupnich i
Sitka pasma pfi velkém zatiZeni.

4.1.6 Parametr €. 06 - funkce 2. tarifu

Regulatory Novar disponuiji dvéma sadami vySe popsanych zakladnich regulaénich parametrd.
Parametrem €. 6 zvolit, zda ma byt regulace fizena jen prvni sadou zakladnich regulacnich parametrt
¢.1az 4 (1. tarif), nebo za ur€itych okolnosti druhou sadou parametrd €. 7 az 10 (2.tarif). Standardné
je hodnota parametru ¢. 6 nastavena na hodnotu  a druh4 sada parametr(i se nepouziva -
parametry €. 7 az 10 jsou v tomto pfipadé nevyznamné a ani se proto nezobrazuji.

U regulatord Novar-1206/1214 muze byt regulace podle druhé sady parametri fizena podle
okamzitého stavu vnéjSiho signalu (kontaktu relé). Pro tuto funkci jsou vybaveny vstupem poZzadavku
2. tarifu, umoznujicim pfipojeni izolovaného kontaktu, pfipadné optronu. Pokud nastavime hodnotu
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parametru na hodnotu {, zadne regulator vstup poZadavku 2. tarifu vyhodnocovat a dle jeho
okamzité hodnoty pouzije sadu parametrli €. 1 az 4, nebo 7 az 10.

Desetinna tecka za poslednim znakem v parametru €. 6 pfitom indikuje, zda je poZadavek 2. tarifu
pravé aktivni - pokud je zhasnuta, pozadavek 2. tarifu neni aktivni a uplatriuji se tak parametry pro 1.
tarif. Naopak, svitici te¢ka signalizuje aktivni pozadavek 2. tarifu a regulator tedy pouziva nastavené
parametry pro 2. tarif.

Funkci 2. tarifu Ize dale nastavit na hodnotu E . V takovém pFipadé se druh4 sada regulagnich
parametr pouzije v pFipadé exportu ¢inné energie, tedy pokud tece ¢inna energie od spotfebice ke
zdroji.

4.1.7 Parametr ¢. 12,13 - prevod pfistrojového transformatoru proudu (PTP)

Parametrem €islo 12 Ize nastavit nominalni primarni hodnotu PTP v jednotkach ampér. Hodnota je
nastavitelna v rozsahu 5 az 9950.

Standardné je tento parametr (€. 12) nedefinovan (zobrazi se idaj = === ).V tomto pfipadé jsou
vSechny méfené hodnoty proudu a vykonu a dale hodnota Clkwiy (parametr €. 22) a vykony
jednotlivych stupriGl (parametr €. 25) zobrazovany ve velikosti, ve které se transformuji na sekundarni
stranu PTP. Nastavena hodnota parametru nema Zadny vliv na regula¢ni funkci regulatoru - ovliviiuje
pouze zobrazené hodnoty, které maji vyznam proudu nebo vykonu. Hodnotu Ize tedy zadat az
dodate¢né po procesu automatického rozpoznani vykonl stupnid, aniz by bylo nutné tento proces
Znova spoustét.

Parametrem €. 13 se voli sekundarni nominalni proud PTP. Lze zvolit hodnotu 5A nebo 1A. Pozor !!!
Na rozdil od parametru €. 12 musi byt tento parametr pro fadnou ¢innost regulatoru spravné
nastaven ! Dle tohoto parametru a okamZité hodnoty proudu uréuje regulator, zda neni proudovy
vstup pretizen, a pfipadné miZze dojit k nezadoucimu odstaveni regulatoru, nebo naopak nebude toto
pozadované odstaveni regulatoru funkéni (viz popis parametru €. 30, alarm od nadproudu).

Nastavena hodnota parametru ¢.13 z(stane zachovana i pfi tzv. inicializaci regulatoru (viz popis dale).

4.1.8 Parametr €. 14 - doba blokovani znovuzapnuti

Slouzi pro zabezpeceni dostatecného vybiti kondenzatorového stupné pfed opétovnym zapnutim.
Muze byt nastavena v rozsahu 5 sekund az 20 minut na hodnoty 0.05 - 0.10 - 0.20 - 0.30-1.0-2.0
-5.0-10.0-20.0 . Format zobrazeni je stejny jako u parametrd €. 2,8.

4.1.9 Parametry €. 15,16 - typ a zpUsob pfipojeni méficiho napéti

Parametr &. 15 urduje zda piipojené méfici napéti je fazové (=L n, standardni hodnota), nebo
sdruzené (=L L ). Pokud je mé&fici napéti pfipojeno na opaéné strané napajeciho transforméatoru,
nez méfici proud, je tfeba hodnotu typu pfipojeni nastavit podle typu transformatoru — viz popis ve
zvI&stni kapitole nize.

Parametr typu pfipojeni musi byt pfi instalaci v kazdém pfipadé spravné nastaven, a to i tehdy,
pokud pfedpokladame spusténi procesu automatického rozpoznani pfipojeni. V opaéném pfipadé
bude méfeny Ucinik vyhodnocovan chybné !

PFi nastaveni hodnoty parametru na fazové napéti (=L rn ) regulator zaroveri piednastavi hodnotu
nominélniho napéti kompenza¢niho systému Unom (parametr €. 18) na hodnotu 230 V, pfi nastaveni

na sdruzené napéti sdruzené (=L L ) pfednastavi tuto hodnotu na 400 V.
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Nastavena hodnota parametr typu pfipojeni (¢.15) zistane zachovana i pfi tzv. inicializaci regulatoru
(viz popis déle).

Parametr ¢. 16 urcuje zpusob pfipojeni méficiho napéti vzhledem k méficimu proudu, resp. mezi jaké
faze nebo stfedni (nulovy) vodic je zapojeno méfici napéti. Pfedpoklada se, ze PTP je ve fazi 1 a jeho
orientace (svorky k,|) odpovida skute¢né orientaci zdroj-spotrebié. Zplisob pfipojeni méficiho napéti je
uréen jednou ze Sesti kombinaci dle Tab 4.2.

Tab. 4.2 : Zplsob pfipojeni méficiho napéti

Méfici napéti fazové -U=L n Mgfici napéti sdruzené - U=L L
C. ZpUsob pfipojeni ¢. ZpUsob pfipojeni

1 L -0 1 L-L2

2 Le-o 2 Le-L3

3 L3-0 3 L3-L |

4 O-L 1 4 Le-L i

5 g-L2 5 L3-L2

6 0-L3 6 Li-L3

Poznamky :

» pfedpoklada se, ze PTP je ve fazi 1 a jeho orientace (svorky ,k*,l") odpovida skute¢né
orientaci zdroj-spotfebi¢

»  zplsob pfipojeni je udan jako ,x-y*, kde ,x* urCuje fazi pfipojenou ke svorce regulatoru
oznacené L1a,y"* fazi pfipojenou ke svorce regulatoru L2/N (0 znadi stfedni vodi¢=nulak)

Pokud zadame hodnotu zplsobu pfipojeni jako nedefinovanou (udaj ===-), spusti se proces
automatického rozpoznani pfipojeni. Vyjimku tvofi pfipad, pokud je nastaven reZim linearniho spinani
(viz popis parametru €. 21) — v takovém pfipadé se proces automatického rozpoznani pfipojeni
nespusti a zpusob pfipojeni je nutné zadat ruéné.

Pfi zméné typu pfipojeni (fazové/sdruZené napéti, par. €. 15) se automaticky nastavi zpusob pfipojeni
(parametr €. 16) na nedefinovanou hodnotu.

4.1.9.1 Nastaveni typu pripojeni pfi méreni na opacnych stranach napajeciho
transformatoru

Pokud je méfeny proudovy signal odebiran z opacné strany napajeciho transformatoru, nez méfeny
napétovy signal, je pro spravné nastaveni parametru €. 15 rozhoduijici tzv. hodinovy thel
transformatoru. Tato hodnota ur€uje uhel vektor(i napéti mezi odpovidajicimi fazemi primarniho a
sekundarniho vinuti. Hodinovy uhel mdze byt v rozsahu 0 az 11 — tomu odpovidajici fazovy Uhel je
v rozsahu 0 az 330 stupiu (s krokem po tficeti stupnich).

Za predpokladu, ze méfeny napétovy signal je pfipojen v souladu s typem transformatoru ( tzn. pfi
zapojeni do hvézdy je k regulatoru pfipojeno fazové méfici napéti, nebo pfi zapojeni do trojuhelnika je
pfipojeno sdruzené méfici napéti), je tfeba nastavit pfi sudé hodnoté hodinového thlu typ pfipojeni
fazové, pfi liché hodnoté hodinového Uhlu typ pfipojeni sdruzené.

Pokud je méfeny napétovy signal pfipojen v protikladu s typem transformatoru, plati pravidlo opacné:
pfi sudé hodnoté hodinového Uhlu je tfeba nastavit typ pfipojeni sdruzené, pfi liché hodnoté
hodinového Uhlu typ pfipojeni fazové.
UrCeni parametru €. 15 vysvétlime na praktickych pfikladech :
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Priklad 1:

Ma byt realizovana kompenzace odbéru, napajeného pres transformator ,Dy1“, pfiCemz sdruzené
meéfici napéti bude odebirano z primarni strany (,D*, tedy zapojené do trojuhelnika) a méfici proudovy
signal z PTP na sekundarni strané transformatoru (,y*, tedy zapojené do hvézdy).

Urceni typu pfipojeni (parametru ¢. 15) :

1. Primarni strana transformatoru je zapojena do trojuhelnika a k regulatoru bude pfipojeno
sdruzené primarni napéti (obvykle pfes PTN s nominalnim vystupnim napétim 100Vstr.) -
méfici napéti bude tedy pfipojeno v souladu s typem transformatoru.

2. Jelikoz méfici napéti je pfipojeno v souladu s typem transformatoru, a hodinovy uhel
transformatoru (,1%) je lichy, nastavime typ pfipojeni méficiho napéti na hodnotu sdruzené. (
pokud by hodinovy uhel byl sudy, nebo pokud by méfici napéti nebylo pfipojeno v souladu
s typem transformatoru, nastavili bychom hodnotu fazové)

Priklad 2 :

Ma byt realizovana kompenzace odbéru, napajeného pres transformator ,Yy6*, pficemz jako méfené
napéti bude pouzito sdruZené napéti ze sekundarni strany ( ,y*, tedy zapojené do hvézdy) a méfeny
proudovy signal z PTP na primarni strané transformatoru (,Y*, tedy rovnéz zapojené do hvézdy).

Urceni typu pfipojeni (parametru ¢. 15) :

1. Sekundarni strana transformatoru je zapojena do hvézdy, ale k regulatoru pfipojime
sdruzené sekundarni napéti - méfici napéti bude tedy pfipojeno v protikladu typu zapojeni
transformétoru.

2. Méfici napéti je pfipojeno v protikladu s typem transformatoru a hodinovy Uhel
transforméatoru (,6) je sudy, takZe parametr €. 15 nastavime na hodnotu sdruzené. ( pokud
by méfici napéti bylo pfipojeno v souladu s typem transformatoru, nastavili bychom hodnotu
fazoveé)

Pfi pochybnostech o spravnosti uréeni typu pfipojeni je vhodné experimentalni ovéfeni : po
automatickém rozpoznani pfipojeni Ize obvykle porovnat, zda hodnota U€iniku, indikovana
regulatorem, odpovida Udajim na fakturacnim elektroméru (poméru otaéek ¢inného a jalového
elektroméru). Pfi nesouladu je tfeba nastavit hodnotu typu pfipojeni na opaénou a kontrolni proces
opakovat.

4.1.10 Parametr €. 17 - pfevod pristrojového transformatoru napéti (PTN)

Parametrem Ize nastavit pfevod PTN. Hodnota je nastavitelna jako nedefinovana nebo v rozsahu 10
az 5000.

Standardné je tento parametr (€. 17) nedefinovan - zobrazi se udaj === .V tomto pfipadé se
pfedpoklada, ze méfici napéti je pfipojeno pfimo. Méfené hodnoty napéti jsou v tomto pfipadé
zobrazeny v jednotkach V.

Pokud je méfici napéti pfipojeno pfes PTN, Ize v tomto parametru zadat jeho prevod (pfiklad : pokud
je pouzit PTN s pfevodem 35kV/100V, nutno zadat hodnotu 350). Pokud pfevod PTN neni zadan, jsou
vSechny méfené hodnoty napéti a vykonu a dale hodnoty Unom (parametr €. 18), Clkmin (parametr €.
22) a vykony jednotlivych stuprili (parametr &. 25) zobrazovany ve velikosti, ve které se transformuii
na sekundarni stranu PTN. Pokud je pfevod PTN spravné zadan, zobrazuji se vySe uvedené hodnoty
ve velikosti odpovidajici primarni strané PTN, pfi¢emz hodnoty napéti jsou zobrazeny v jednotkach
kV.
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Nastavena hodnota parametru €. 17 nema zadny vliv na regulaéni funkci regulatoru - ovliviiuje pouze
zobrazené hodnoty, které maji vyznam napéti nebo vykonu. Hodnotu Ize tedy zadat az dodate¢né po
procesu automatického rozpoznani vykonu stupid, aniz by bylo nutné tento proces znova spoustét.

4.1.11 Parametr ¢. 18 — nominalni napéti kompenzacniho systému (Unom)

Parametr Unom udava nominalni hodnotu napéti kompenzaéniho systému v jednotkach V, pfipadné
pfi zadaném prevodu PTN (parametr &. 17) v jednotkach kV. Podle typu pfipojeného méficiho napéti
(parametr €. 15) se jedna o napéti fazové &i sdruzené.

Pfi ru€nim nastaveni typu pfipojeni (parametr €. 15) je parametr Unon automaticky pfednastaven na
obvyklou hodnotu - pfi nastaveném fazovém napéti (=L n ) je pfednastavena hodnota Uyow na 230

V, pfi nastaveném sdruzeném napéti (=L L ) na 400 V. Skuteéna hodnota Unou je déle nastavena
regulatorem podle velikosti zméfeného napéti vzdy béhem procesu automatického rozpoznani
pfipojeni na jednu z hodnot dle Tab.3.1.

Pokud nema nominalni napéti kompenzacéniho systému netypickou hodnotu, zpravidla neni tfeba
rozpoznanou hodnotu Unom ménit. V opaéném pfipadé Ize hodnotu parametru upravit v rozsahu 50 az
750 V (v pfipadé pfevodu PTN je hodnota zobrazena vCetné pfevodu v jednotkach kV).

K hodnoté Unom jsou vztazeny meze alarmu od podpéti a pfepéti (parametry €. 31 a 32).

Hodnotu parametru Unom I1ze kdykoliv dodate¢né zménit, aniz by se zménila skutena hodnota vykonu
jednotlivych stuprii (parametr €. 25). Skute¢na hodnota vykonu stupiili (napf. tak jak byly rozpoznany

béhem pfedchoziho procesu automatického rozpoznani) zistane uvnitf regulatoru zachovana, zméni

se pouze jejich zobrazena nominalni hodnota, vztazena ke zménéné hodnoté Unowm .

4.1.12 Parametr €. 20 - automatické rozpoznavani vykon stupnu
Regulatory jsou standardné dodavany s aktivovanou funkci automatického rozpoznani vykond stupil

(parametr ¢. 20 nastaven na hodnotu A, udaj AL =A ). V tomto pfipadé provede regultor proces
automatického rozpoznani vykonlu stupfi pfi zapnuti (pfivedeni napajeciho napéti) regulatoru tehdy,
pokud neni nastaven ani jeden regulacni stuper na platnou hodnotu vykonu (viz parametr €. 25).
Takovyto stav nastane vzdy pii prvni instalaci nebo po inicializaci regulatoru, pfipadné po pfedchozim
neuspésném procesu automatického rozpoznani stupit. Pokud ma alespon jeden regulaéni stupen
platnou hodnotu vykonu, nové automatického rozpoznani vykon( stupfit se neprovadi.

Pokud nastavime hodnotu parametru na { , provede regulator proces automatického rozpoznani
proudu stupiid vzdy pfi zapnuti regulatoru bez ohledu na to, zda hodnoty stupt byly jiz rozpoznany,
¢i nikoliv.

Proces muze byt vyvolan i bez preru$eni napajeciho napéti, a to editaci parametru &. 20 na hodnotu

{ nebo tzv. inicializaci regulatoru (viz déle).

V pfipadé nastaveni automatického rozpoznavani stupfit nema smysl nastavovat parametry ¢. 21 az
24 a proto se tyto parametry nezobrazuiji.

Automatické rozpoznavani vykon( stupnid Ize vyfadit z funkce nastavenim parametru €. 20 na
hodnotu . V tomto pFipadé je mozné zadat hodnoty stupft pomoci parametr(i &.21 az 24.

Poznamka : Pokud je nastaven rezim linearniho spinani (viz popis parametru €. 21), nelze rezim
automatického rozpoznavani stupiii aktivovat.
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4.1.13 Parametr €. 21, 22 - spinaci program, volba rezimu linearniho spinani a
nominalni vykon nejmensiho kondenzatoru (C/kmin)

Pokud je funkce automatického rozpoznavani vykonl stupfid vyfazena, Ize pomoci téchto parametrd
zadat hodnoty jednotlivych stupnid, pfipadné nastavit tzv. linearni spinaci rezim.

Pokud nastavime parametr €. 21 na jednu z pfedvolenych kombinaci dle Tab. 4.3, nastavi se tzv.
spinaci program, ktery specifikuje pomér hodnot jednotlivych kondenzatorovych stuprid.

Pfi nastaveni spinaciho programu musi byt kondenzatory pfipojeny k vystuptm regulatoru postupné

nutno zadat v parametru €. 23. Pokud je tento poCet vy3Si neZ 5, regulator pfedpoklada, ze vahy
stupiili €. 6 a vy3Sich jsou shodné jako vaha stupné €. 5.

Tab. 4.3 : Spinaci program

kombinace zobrazeno C. kombinace zobrazeno
1:1:1:1:1 R 7 1:2:2:2:2 1222
1:1:2:2:2 1122 8 1:2:3:3:3 1233
1:1:2:2:4 1 1224 9 1:2:3:4:4 1234

1:1:2:3:3 1123 10 1:2:3:6:6 1236
1:1:2.4:4 1 1eY 11 1:2.4:4:4 1244
1:1:2:4:8 | 1248 12 1:2:4:8:8 1248

| o B w| N =~ |6

Pokud Zzadna z uvedenych kombinaci neodpovida pozadované kombinaci, Ize zadat hodnoty
jednotlivych stupril zcela libovolné editaci parametru €. 25. V tomto pfipadé se hodnota parametru
spinaciho programu (€. 21) automaticky nastavi na nedefinovanou hodnotu ===, coz indikuje tzv.
individuélni spinaci program. V tomto pfipadé postrada vyznam parametr ¢. 22 a proto se ani
nezobrazuje.

Po nastaveni spinaciho programu na nékterou z hodnot, uvedenych v Tab. 4.3, je nutné jesté zadat
nominalni hodnotu vykonu nejmensiho(odpovidajici vaze 1) kondenzatoru C/kwmin ( parametr &. 22) v
jednotkach kvar (pfestoze regulator méfi jednofazové, hodnota odpovida celkovému vykonu
trojfazového kondenzatoru). Pfed zadanim této hodnoty je tieba, aby jiz byly spravné nastaveny
pfevod PTP (parametry €. 12, 13) a nominalni napéti Unom (parametr €. 18), pfipadné pfevod PTN
(parametr €. 17) — pouze v takovém pfipadé odpovida nastavena nominalni hodnota nejmensiho
kondenzatoru skute¢nosti.

Nominalni hodnotu vykonu nejmenSiho kondenzatoru Ize odecist z jeho Stitku, pfipadné
pfekontrolovat méfenim fazového proudu kleStovym ampérmetrem. V Tab. 4.4 jsou uvedeny hodnoty
fazového proudu pro nejCastéji pouzivané tfifazové kompenzacni kondenzatory.

Tab. 4.4 : Hodnota fazového proudu kondenzatoru (pro Us=400V)

Q lkvarl 2 3.15 4 5 6.25 8 10 12.5
| [A] 2,9 4,6 58 7,2 9,0 11,6 14,5 18,1
Q lkvarl 15 20 25 30 40 50 60 100
| [A] 21,7 28,9 36,1 43,4 57,8 72,3 86,7 144.,5
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Pfi nastaveni parametru ¢. 21 na na hodnotu L neni spinaci program definovan (hodnoty stupfid
nutno zadat v parametru €. 25) a je aktivovan reZim linearniho spinani, ktery je ur€en pro spinani
harmonickych filtrd. V tomto rezimu regulator pfipind, resp. odpina regulaéni stupné ,linearné*, tzn. ze:

vy

e pfipina vzdy pofadové nejnizsi dosud nesepnuty regulacni stuperi (stupné)
» odpina vzdy pofadové nejvyssi sepnuty regulaéni stuper (stupné)
Jako regulacni je pfitom povazovan stupef, ktery neni nastaven jako pevné zapnuty nebo vypnuty.

Pfi nastaveni rezimu linearniho spinani nelze nastavit automatické rozpoznani stupii (parametr €. 20)
a hodnoty stupfid nutno nastavit ru¢né ( v parametru ¢. 25).

Pozor ! Rezim linearniho spinani nedoporu€ujeme pro bézné kompenzaéni systémy pouzivat, pokud
k tomu neni zvlastni divod ! Toto nastaveni by zpUsobilo snizeni kvality regulace.

4.1.14 Parametr ¢. 23 - pocet kondenzator(

Pfi ruénim zadani hodnot kondenzatori pomoci spinaciho programu a vykonu nejmensiho
kondenzatoru (parametry €. 21,22) je nutné jesté zadat pocet pfipojenych kondenzatord - parametr ¢.
23. Hodnotu Ize nastavit v rozsahu 1 az maximalni pocet vystup( daného typu regulatoru.

Pfi pouziti mensiho poctu kondenzatorovych stuprid, nez dany typ regulatoru umoziuije, je nutné
kondenzatory zapojit od vystupu €. 1 vySe (tzn. Ze nezapojené vystupy budou ty s nejvySSimi
pofadovymi Cisly).

Pokud nejsou vSechny vystupy regulatoru vyuzity pro pfipojeni kondenzator(, Ize zbyvaijici vystupy
vyuzit pro pfipojeni kompenzacnich tiumivek. Regulator pfedpoklada, Ze tlumivky budou pfipojeny

v v

kapacitnim vystupem).

Hodnoty vykon( téchto tlumivek Ize zadat v parametru €. 25 individualné pro kazdou tlumivku zviast
(pozor, hodnota vykonu tlumivky musi byt zadana jako zaporna - kladné hodnoty vykond povazuje
regulator jako kapacitni stupné !).

4.1.15 Parametr €. 25 — nominalni hodnoty vykon(i kompenzaénich stupnu

Ve vedlejSi vétvi tohoto parametru Ize zobrazit, pfipadné upravit nominalni hodnoty vykonu
jednotlivych kompenzacnich vystupu.

Hodnoty se zobrazuiji v jednotkach kvar a odpovidaji nominalnimu trojfazovému vykonu, ktery dany
stupeft ma pfi napéti odpovidajicimu nastavené hodnoté nominalniho napéti kompenzaéniho systému
Unom (parametr €. 18). Aby hodnoty odpovidaly skute¢nému kompenzacénimu vykonu stupné
(kondenzatoru nebo tlumivky), musi byt spravné nastaven i pfevod PTP (parametry €. 12, 13),
pfipadné prfevod PTN (parametr €. 17). Pokud nejsou tyto pfevody nastaveny, jsou hodnoty stupfili
zobrazeny tak, jako by pfevody mély hodnotu 1.

Kapacitni stupné jsou zobrazeny jako kladné, induktivni stupné jako zaporné. Pokud je hodnota
stupné neznama (napfiklad z divodu neuspésného prubéhu automatického rozpoznani stupridi),
zobrazi se hodnota -=---.V takovém pfipadé, stejné jako v pfipadé nulové hodnoty vykonu stupné,
regulator pfisludny regulacni vystup nepouziva.

Regulator se standardné dodava s nastavenim automatického rozpoznani stupfii (parametr €.20 je
nastaven na hodnotu A). Pfi prvni instalaci tedy prob&hne po pfivedeni napajeciho napéti proces
automatického rozpoznani vykont stupriGi a po jeho skonéeni Ize ve vedlej$i vétvi parametru &. 25
vysledné rozpoznané hodnoty zkontrolovat, pfipadné ru¢né upravit.
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Jednotlivé nominaini hodnoty vykon( stupridi Ize zménit i v pfipadé, ze byly zadany ruéné pomoci
spinaciho programu a vykonu nejmensiho kondenzatoru (parametry €. 21, 22).

Pokud je hodnota stupné zobrazena s blikajici desetinnou teckou, znamena to :

« pokud desetinna tecka blika pomalu (asi 1x za sekundu), stupen nebyl dosud zpfesnén -
viz popis mechanismu zpfesfiovani stupfid v pfislusné kapitole nize

* pokud desetinna tecka bliké rychle (asi 3x za sekundu), stupef byl odstaven a regulator jej
nepouziva - viz popis mechanismu odstaveni stupné v pfislusné kapitole nize

Pokud zménime hodnotu Uxom (parametr €. 18), skuteéna hodnota vykon( stupit (napf. tak jak byly
rozpoznany béhem predchoziho procesu automatického rozpoznani) zlistane uvniti regulatoru
zachovana, zméni se pouze jejich zobrazena nominalni hodnota, vztazena ke zménéné hodnoté
Unowm.

4.1.16 Parametr €. 26 - pevné stupné, spinani chlazeni a topeni, alarm

Libovolny vystup regulatoru Ize nastavit jako pevny - v takovém pfipadé je vystup trvale odpojen nebo
pfipojen. Dale Ize pouZit nejvy3Si 2 vystupy pro spinani chlazeni nebo topeni a v pfipadé regulatord
Novar - 10xx i pro signalizaci stavu alarm. Takto nastavené stupné regulator pro regulaci nepouziva.

4.1.16.1 Pevné stupné

Pevny vystup zistane trvale v preddefinovaném stavu (tzn. odpojen nebo zapojen) s vyjimkou
nasledujicich pfipadu:

« regulator je pfepnut do stavu Manual

* nastane néktery z vybranych nestandardnich stavu a pfitom je nastavena pfisludna akéni
funkce alarmu (podrobnéji viz popis alarmu dale)

Odpojeni pevného stupné (nastaveného jako trvale sepnuty) nastane pouze v pfipadé, ze dojde
k aktivaci alarmové funkce z divodu prekroceni nebo podteceni nastavené meze vybrané veli€iny po
definovanou dobu (podrobnéji viz popis funkce alarmu nize).

Standardné jsou vSechny vystupy regulatoru nastaveny jako regulacni, tedy nikoliv pevné. V takovém
pfipadé se zobrazi napfiklad takto :

0 1-L...vystup &. 1 je regulaéni a jedna se o kapacitni stupefi (kondenzator)
I2- L ...vystup €. 12 je regulaéni a jedna se o induktivni stupefi (tumivka)

Hodnotu libovolného stupné Ize nastavit do hodnoty O nebo ! - v takovém pfipadé se zobrazi tdaj

napt. O -0 nebod I- | azodpovidajiciho vystupu se stane pevny vystup - bude trvale odepnut
nebo trvale zapnut.

4.1.16.2 Spinani chlazeni a topeni

Nejvy$Si 2 stupné Ize nastavit na spinani chlazeni (ventilatoru), pfipadné topeni, napfiklad
nasledujicim zplsobem :

{4-F ....vystup ¢. 14 nastaven pro spinani chlazeni ( Fan =ventilator )

I3-H....vystup &. 13 nastaven pro spinani topeni ( Heating )
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Pfi takovém nastaveni je stav vystupu fizen podle naméfené okamzité teploty. V parametru €. 59 Ize
nastavit teplotni mez pro spinani chlazeni. Pokud teplota pfekro¢i nastavenou mez, pfislusny vystup
sepne a naopak. Obdobné Ize v parametru €. 60 nastavit teplotni mez pro spinani topeni, pod kterou
bude pfislusny vystup sepnut.

Hystereze pfepinacich mezi je pfiblizné 5 °C.

4.1.16.3 Signalizace stavu alarm ( pouze Novar - 10xx )

U regulatord Novar — 10xx Ize nejvys$Si dva stupné nastavit také pro indikaci stavu Alarm. Pfi tomto
nastaveni je tfeba zvolit jednu ze dvou moznosti :

« B-A ... vystupnirelé & 8 pouzito pro hlaseni stavu Alarm, pfi aktivnim stavu Alarm
je rozepnuto

« B-A. ... (=,A“stekou ) vystupnirelé & 8 pouzito pro hladeni stavu Alarm, pfi
aktivnim stavu Alarm je sepnuto

Pfi nastaveni alarmové funkce jsou pak nestandardni stavy regulatoru nebo sité indikovany vedle
LED-diody Alarm i odpovidajicim stavem zvoleného vystupniho relé.

4.1.17 Parametr €. 27 - mezni Géinik pro regulaci tlumivkou

Tento parametr specifikuje hodnotu Gciniku, pfi které zacina regulator mimo kapacitnich stupit
pouzivat pro regulaci i induktivni kompenzaéni stupné - tlumivky (pokud jsou pfipojeny).

Vv

Pokud je naméfeny ucinik ,induktivnéjsi“ nez nastavena hodnota tohoto parametru, regulator pouziva
pro regulaci kompenzace pouze kapacitni stupné ( kondenzatory ).

v

Pokud se hodnota U€iniku v siti zméni tak, Ze bude kapacitnéj$i nez mezni hodnota pro regulaci
tlumivkou, zaCne regulator vyuzivat pro regulaci kombinaci kapacitnich i induktivnich kompenzaénich
stupni.

Standardné je hodnota tohoto parametru pfi dodavce regulatoru nebo po jeho inicializaci nastavena

na nedefinovanou hodnotu ( zobrazeno =.= = ).V tomto pfipadé regulator pfipadné pfipojené
tlumivky nepouziva ( tyto stupné jsou trvale vypnuté ) a ani pfi spusténi procesu automatického
rozpoznani stupiu pfipadné pfipojené tlumivky nerozeznava.

Podrobnéji je zplsob regulace induktivnimi stupni popsana v pfislusné kapitole nize.

4.1.18 Parametr ¢. 30 - nastaveni alarmu
Regulatory fady Novar jsou vybaveny dvéma vzajemné nezavislymi funkcemi typu alarm :

* signalizaCni funkce alarmu

» akéni funkce alarmu

4.1.18.1 Signalizacni funkce alarmu

Pro indikaci nestandardnich stavl regulace jsou pfistroje vybaveny jednak LED-diodou Alarm na
¢elnim panelu, jednak bezpotencialovym kontaktem relé ,Alarm®, vyvedenym na konektor na zadnim
panelu. U regulatorti Novar - 10xx, které toto vyhrazené relé s bezpotencialovym kontaktem nemaji,
|ze pro tuto funkci vyuzit jedno ze dvou nejvy3Sich vystupnich relé ( viz nastaveni parametru €. 26).

Signalizace vyskytu nestandardniho stavu se projevi blikajici LED-diodou Alarm a sepnutim kontaktu
relé ,Alarm“. V normalnim stavu je tato LED-dioda zhasnuta a kontakt relé rozepnut. U regulator(
Novar - 10xx je polarita relé nastavitelna, av3ak pfi ztraté napajeciho napéti je jeho kontakt vzdy
rozepnut.
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Tzv. nestandardni stav, pfi kterém ma signalizace alarmu nastat, Ize definovat ve vedlej$i vétvi
parametru ¢.30. Signalizaci muze vyvolat kazdy ze tfinacti moznych stavi uvedenych v Tab. 4.5.

Signalizaci alarmu od libovolného stavu Ize zvolit editaci nastaveni tohoto stavu ve vedlejSi vétvi
parametru €. 30. Nastaveni mohou nabyvat 4 riznych hodnot :

1. 0 1-0 ... stav & 1 (tzn. podproud) se nesignalizuje (ani nezpisobi zadnou akci - viz

popis nize)

2. 0 1-5 .. stav & 1 (tzn. podproud) se signalizuje (ale nezplisobi zadnou akci)

3. 0 1-R ... stav &. 1 (tzn. podproud) se nesignalizuje (ale zpsobi pfislusnou akci)

4. 0 1-2 ... stav & 1 (tzn. podproud) se signalizuje (a zaroveri zptisobi pfislu$nou akci)

Tab. 4.5 : Alarm - signalizace

C. stav popis min. doba trvani
aktivace / deakt.
1 | podproud hodnota proudu na sekundaru PTP menSi nez 515 sekund
minimalni méfici proud
2 | nadproud hodnota proudu sekundaru PTP vétsi nez 120% ihned
nastavené nominalni hodnoty ( = 6A / 1,2A)
3 | ztrata napéti meéfici napéti neni detekovano ( < 30 Veff) 5/5 sekund
4 | podpéti klouzava minutova primérna hodnota napéti niz§i | max. 1 minuta (dle
nez nastavena mez podpéti (parametr €.31) velikosti podpéti)
5 | prepéti klouzava minutova prdmérna hodnota napéti vy3si | max. 1 minuta (dle
nez nastavena mez pfepéti (parametr ¢.32) velikosti pfepéti)
6 | THDI> klouzava minutova primérna hodnota THDI vy8$i | max. 1 minuta (dle
nez nastavena mez THDI (parametr €.33); funkéni | velikosti THDI)
od zatizeni 5 % vy3se
7 [THDU > klouzava minutova primérna hodnota THDU vy3S8i | max. 1 minuta (dle
nez nastavena mez THDU (parametr €.34) velikosti THDU)
8 |CHL> klouzava minutova primérna hodnota CHL vy3$i | max. 1 minuta (dle
nez nastavena mez CHL (parametr €.35) velikosti CHL)
9 | chyba klouzava patnactiminutova primérna hodnota max. 15 minut (dle
kompenzace Uciniku mimo rozsah 0,9L-1,00; funkéni od velikosti uciniku)
zatizeni 5 % vyse
10 | export zjisténa zaporna klouzava minutova primérna max. 1 minuta (dle
hodnota €inného vykonu ( tok energie od velikosti ¢inného
spotiebice ke zdroji) vykonu)
11 | pfekroeni poCtu | poGet sepnuti nékterého stupné presahl ihned
sepnuti nastavenou mez (parametr ¢.36)
12 | chyba stupné | v pribéhu regulace zjisténa trvale odli$na hodnota |5 zapnuti +
stupné (nejcastsji vypadek stupné) 5 vypnuti
13 | pfehfato klouzava minutova prdmérna hodnota teploty vy$si | max. 1 minuta (dle
nez nastavena mez teploty (parametr ¢€.37) velikosti teploty)
14 | externi alarm vstup 2.tarifu sepnut 5/5 sekund

Pozn. : tutné vytiSténé stavy jsou standardné nastaveny
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Alarmovou signalizaci Ize stejné jako pro stav €. 1 v uvedeném pfikladu nastavit pro libovolny z
dalSich stavl. Pro vybrané stavy Ize mimo signalizace je$té nastavit tzv. alarmovou akci (viz dale).

Alarmovou signalizaci miZe zpUsobit jeden z nastavenych nebo kombinace vice nastavenych stava.
K aktivaci alarmu dojde, pokud nastaveny stav trva po dobu, uvedenou v Tab. 4.5 jako prvni udaj
(pfed lomitkem) ; druhy Udaj (za lomitkem ) specifikuje dobu ukon&eni aktivace alarmu po odeznéni
stavu, kterym byl alarm vyvolan. Stav, ktery alarmovou signalizaci vyvolal, Ize zjistit v tzv. stavu
alarmu (ve vedlejSi vétvi parametru €. 40).

Na rozdil od nize popsané akéni funkce alarmu nema nastaveni signalizaéni funkce alarmu zadny vliv
na regulaéni proces pfistroje.

Mimo vySe uvedenych stavil zpusobi signalizaci alarmu i stav, kdy neni zadan (pfi runim zadavani
hodnot stupriti) nebo identifikovan (pfi procesu automatického rozpoznavani stupnid) alespon jeden

nenulovy regulaéni stupefi. Pfi tomto stavu se zobrazi na &iselném displeji blikajici zprava £ =0.

4.1.18.2 Akcni funkce alarmu

Nezavisle na signalizaCni funkci alarmu Ize pro nékteré nestandardni stavy nastavit tzv. akci (akéni
funkci alarmu). Akci se rozumi zasah do prubéhu regulace, zejména pferuseni funkce regulatoru a
zpravidla nasledné odpojeni regulacnich stuprid. Pfehled akci uvadi Tab. 4.6.

Tab. 4.6 : Alarm — akce

C. stav doba trvani akce
aktivace / deakt.
1 | podproud 10 /5 sekund odepnuti v3ech vystupl
mimo pevné nastavenych
3 |ztrata napéti |ihned /5 sekund odepnuti vSech vystupl
(vEetné pevné nastavenych)
4 | podpéti max. 1 minuta (dle velikosti | odepnuti vSech vystupl
podpéti) (vCetné pevné nastavenych)
5 | pfepéti max. 1 minuta (dle velikosti | odepnuti vSech vystupl
pfepéti) (vEetné pevné nastavenych)
6 | THDI > max. 1 minuta (dle velikosti | odepnuti vSech vystupl
THDI) (vCetné pevné nastavenych)
7 | THDU > max. 1 minuta (dle velikosti | odepnuti vSech vystup(
THDU) (vEetné pevné nastavenych)
8 |CHL > max. 1 minuta (dle velikosti | odepnuti vSech vystupl
CHL) (vCetné pevné nastavenych)
10 | export max. 1 minuta (dle velikosti | odepnuti vSech vystup(
¢inného vykonu) mimo pevné nastavenych
12 | chyba stupné |5 zapnuti + 5 vypnuti odstaveni stupné (viz popis
v kapitole nize)
13 | pfehfato max. 1 minuta (dle velikosti | odepnuti vSech vystup(
teploty) (vEetné pevné nastavenych)
14 | externi alarm | ihned / 5 sekund odepnuti vSech vystupl
(vCetné pevné nastavenych)

Pozn. : Tuéné vytisténé stavy jsou standardné nastaveny
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Pokud pozadujeme, aby regulator na vyskyt nékterého z nestandardnich stav(i zareagoval uvedenou
akci, je nutné ve vedlej$i vétvi parametru €. 30 vybrany stav nastavit na hodnotu A nebo & (viz
pfedchozi kapitolu).

Stavy, které nejsou v této tabulce uvedeny, nezpusobuiji Zadnou akci a nelze je tim padem ani timto
zplsobem nastavit.

4.1.19 Parametry €. 31 az 37 - meze pro alarmovou signalizaci/akci

Pokud je nastavena signalizacni nebo akéni funkce od nékterého ze stavi uvedenych v Tab. 4.7, je
tfeba jesté definovat hodnotu meze pfislusné veli€iny, od kterych ma pfislusna signalizace nebo akce
nastat. V tabulce jsou uvedena €isla parametr(, pod kterymi jsou pfislusné meze ulozeny,
nastavitelné rozsahy mezi a jejich pfednastavené hodnoty.

Limit poCtu sepnuti (parametr €. 36) je uveden v tisicich sepnuti.

Pokud neni nastavena signalizacni ani akéni funkce od nékterého z téchto stavd, pfislusna mezni
hodnota se nezobrazuje.

Tab. 4.7 : Meze velicin pro alarm

¢. stav mez - ¢. rozsah nastaveni meze standardni
parametru hodnota
4 | podpéti 31 50 + 100 % Unom (par. €. 18) 80 %
5 | prepéti 32 100 + 200 % Unom (par. €. 18) 110 %
6 |THDI> 33 1+300 % 20 %
7 |THDU > 34 1+ 300 % 10 %
8 [CHL> 35 80 + 300 % 130 %
11 | pfekroCeni 36 10 + 2000 x tisic sepnuti 1000 x tisic
poctu sepnuti
13 | pfehfato 37 20+ 60 °C 45°C

4.1.20 Parametr €. 40 - stav alarmu

Pokud je nastavena signalizacni funkce od nékterého nestandardniho stavu (viz popis parametru €.30
- nastaveni alarmu), Ize ve vedlejsi vétvi tohoto parametru ¢.40 sledovat okamzity stav alarmu.
Signalizaci muze vyvolat kazdy z deviti moznych stavii uvedenych v Tab. 4.5. Parametr €. 40 slouzi
pro podrobnéjsi identifikaci stavu, ktery zpUsobil aktivaci signalizace alarmu. Signalizaéni funkce
alarmu byla vyvolana t&mi stavy, které maji hodnotu {.

4.1.21 Parametry €. 43, 44 - celkova doba sepnuti stupiiii a pocet sepnuti stupid
Ve vedlejSi vétvi téchto parametri Ize sledovat celkovou dobu, po kterou byl kazdy ze stupil sepnut
(parametr €. 43), a pocet sepnuti jednotlivych stupit (parametr €. 44) od posledniho vynulovani.

Doba sepnuti je uvedena v tisicich hodin. PFi nizké hodnoté Ize Udaj sledovat s rozliSenim na jednotky
hodin. Maximalni hodnota Udaje je 130 tisic hodin.

Pocet sepnuti je uveden v tisicich. Pfi nizké hodnoté poétu sepnuti je hodnota zobrazovéna s
desetinnou teCkou tak, ze je ji mozno sledovat s pfesnosti na jednotky, desitky, pfipadné stovky
sepnuti. Maximalni hodnota udaje je 4 000 x tisic = 4 miliony sepnuti.
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Hodnoty jsou udrzovany v nezalohované paméti regulatoru a pfiblizné kazdych osm hodin se ukladaji
do zalohované paméti, kde jsou zachovany i pfi vypadku napajeciho napéti. Doba a pocet sepnuti,
které nastaly v poslednim osmihodinovém intervalu, jsou pfi vypadku napéti nebo inicializaci
regulatoru ztraceny.

V pfipadé vymény kondenzatoru nebo stykace Ize stav pocitadla pfisluSného vystupu vynulovat
pomoci editace.

4.1.22 Parametr €. 45 - typ poruchy regulatoru

Regulator provadi v pribéhu regulace v pravidelnych intervalech vlastni diagnostiku. Vysledek
diagnostiky Ize sledovat v tomto parametru.

V bezporuchovém stavu zobrazuje hodnotu E = 0, kde posledni dva znaky signalizuji &islo poruchy.
Pokud toto ¢islo neni rovno nule, znamena to, ze regulator identifikoval nékterou ze zavad. Tento
stav nemusi nutné znamenat, Ze regulator je nefunkéni - v tomto pfipadé je nutné kontaktovat
dodavatele regulatoru a oznamit mu zobrazenou hodnotu typu poruchy. Podle této hodnoty pak
odborny pracovnik dodavatele ur¢i zplisob odstranéni poruchy.

4.1.23 Parametr €. 46 - stav doby regulace

Pfi optimalizaci nastaveni parametr( regulatoru vznika nékdy potfeba podrobnéjsiho sledovani
regulaéni doby. Okamzity stav Citace regulacni doby Ize sledovat v tomto parametru - je zobrazena
doba v sekundéach, zbyvajici do dalSiho regulacniho zasahu.

Aby mélo sledovani stavu regulaéni doby smysl, nesmi byt pfitom regulaéni funkce pozastavena -
proto pfi zobrazeni tohoto jediného parametru je zaroveri regulace uvolnéna. Druhou vyjimkou pfi
zobrazeni tohoto parametru je automaticky navrat do zobrazeni méfenych hodnot. Tento automaticky
navrat nastane pfi zobrazeni stavu doby regulace aZ po cca péti minutach od posledniho stisku
tlacitka (pfi zobrazeni jakéhokoliv jiného parametru jiz po cca tficeti sekundach).

4.1.24 Parametry €. 50,51,52 - adresa pfistroje, komunikacni rychlost a komunikacni
protokol

Tyto parametry maji vyznam pouze u pfistroju vybavenych rozhranim pro dalkovou komunikaci.
Pfi pfipojeni komunikaéni linky k pfistroji je nutno nastavit adresu pfistroje (parametr €. 50) na jednu

z hodnot v rozsahu 1 az 253 ( adresy 0, 254 a 255 jsou vyhrazeny pro specialni funkce - nepouzivat).
Pokud je na komunikacni lince pfipojeno vice pfistroju, musi mit kazdy pfistroj jinou adresu.

Komunikacni rychlost (parametr €. 51) Ize nastavit na jednu z hodnot 4,8-9,6-19,2 kBd.

Standardné dodavany komunikaéni program pouziva firemni komunikaéni protokol KMB. Tento

protokol je standardné nastaven v parametru &. 52 jako P. Pro moznost pfipojeni do uZivatelského
programu je pfistroj vybaven jesté komunikacnim protokolem Modbus-RTU. Tento protokol Ize

nastavit jako protokol P In / P 1E / P 10 ( bez parity / sud4 parita / lich4 parita ). Detailni popis
komunikacnich protokolli pfesahuje ramec tohoto manualu a Ize jej stahnout z www.kmb.cz , pfipadné
vyZzadat u vyrobce.

Nastavené hodnoty komunikace zlstanou zachovany i pfi tzv. inicializaci regulatoru (viz popis dale).

4.1.25 Parametr ¢. 55 - frekvence sité

Pro spravné vyhodnoceni méfenych hodnot musi byt vzorkovani pfipojeného napéti a proudu fizeno
podle frekvence sité. Frekvenci sité méfi regulator podle Eetnosti prichodl napétového signalu nulou.
Vzorkovani napéti a proudu pak provadi dle nastaveni tohoto parametru nasledovné :
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F= R....vzorkovani plynule podle naméfené hodnoty frekvence (standardni nastaveni)
F=50.... fixni vzorkovani odpovidajici frekvenci sité 50 Hz
F=B0.... fixni vzorkovani odpovidajici frekvenci sité 60 Hz

Ve v&tsiné piipad je optimalni nastaveni na hodnotu A. Vzorkovani métenych signaldi je plynule
fizeno podle klouzavého priméru méfené frekvence o délce Casového okna 10 sekund v rozsahu 43
az 67 Hz.

V pfipadé, ze napétovy signal je natolik zkreslen, ze frekvenci nelze s dostatenou presnosti zméfit,

Ize prepnou parametr do hodnoty 5 nebo BI. Mé&fené signaly jsou pak vzorkovany fixni rychlosti
odpovidajici nastavené frekvenci sité bez ohledu na zméfenou hodnotu frekvence.

41.26 Parametry ¢. 56, 57 - Siftka okna vyhodnoceni primérnych a
maximalnich/minimalnich hodnot

Vedle zobrazeni okamzitych hodnot méfenych veli€in regulator vyhodnocuje a zaznamenava i
primémé a extrémni (maxima/minima) hodnoty. Sifka vyhodnocovaciho okna je pro maxima THD,
CHL, harmonickych a teploty fixni (1 minuta), pro ostatni veli€iny |ze nastavit v rozsahu 1 minuta az 7
dni dle Tab. 4.8.

Tab. 4.8 : Sitky oken vyhodnoceni primérnych a extrémnich hodnot vykon(i a Uginiku

par. €. vyznam stand. hodnota
56 | Sifka okna vyhodnoceni primérného Uc¢iniku Acos a 7 dni
primérmych vykonl APac, APre
57 | Sitka okna vyhodnoceni minimalniho uciniku mincos a 15 minut
maximalnichch vykonu maxPac, maxPre a maxdPre

Pfi uvedeném standardnim nastaveni obsahuji tedy veli€iny Acos, resp. APac, resp. APre primeérny
ucinik, resp. pramérny &inny vykon, resp. primérny jalovy vykon za poslednich 7 dni.

Analogicky veliCiny mincos, resp. maxPac, resp. maxPre, resp. maxdPre obsahuji minimalni hodnotu
z prdmérnych 1-minutovych hodnot ciniku, resp. stejnym zplisobem vyhodnocené maximalni
hodnoty ¢inného, resp. jalového, resp. chybéjiciho jalového vykonu od posledniho vynulovani.

Sitky oken jsou nastavitelné na {- {5 - IH-BH - Id -1d, coz znamen4 1minuta — 15 minut - 1
hodina — 8 hodin — 1den - 7 dni. Pfi zméné Sifky okna jsou automaticky pfislusné primérmé nebo
extrémni hodnoty vynulovany a vyhodnoceni za€ina znova.

4.1.27 Parametr €. 58 - zobrazeni teploty °C / °F
Parametrem Ize nastavit zobrazeni teploty ve stupnich Celsia &i Fahrenheita.

Méfené veliiny okamZita teplota (Temp), maximalini teplota (maxTemp) a parametry alarmova mez
pfehfati (par. €. 37), mez zapnuti topeni (par. €. 59) a mez zapnuti chlazeni (par. €. 60) jsou pak

odpovidajicim zpisobem zobrazeny a indikovany symbolem 9 nebo OF
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4.1.28 Parametry €. 59,60 — meze zapnuti chlazeni a topeni

Pokud je v parametru €. 26 nastaven néktery vystup na spinani chlazeni, resp. topeni, Ize v parametru
€. 59, resp. €. 60 nastavit pozadovanou teplotni mez. Teplotni hystereze spinani a rozpinani je asi
5°C. Rozsahy a standardni hodnoty mezi jsou uvedeny v Tab. 4.1.

Pokud neni Zadny vystup nastaven na spinani chlazeni nebo topeni, pfislusénd mez nema vyznam a
nezobrazuje se.

4.2 Zpresniovani hodnot stupiit

Pokud je regulator nastaven na automatické rozpoznavani vykon( stupi, tzn. parametr €. 20 je

nastaven AL = A , resp. AC = |, provede pfi prvni instalaci (nebo reinicializaci), resp. vzdy po
vypadku napajeciho napéti proces automatického rozpoznani.

Po Uspésném pribéhu procesu automatického rozpoznani si jednotlivé naméfené hodnoty vykon(
stuprili zaznamena a spusti regulacni proces. Pritom si v§echny zaznamenané naméfené hodnoty
oznaci jako ,dosud nezpfesnéné®“. Stupen, jehoz hodnota je ,dosud nezpfesnéna®, Ize identifikovat
podle pomalu (asi 1x za sekundu) blikajici desetinné tecky (na rozdil od rychle blikajici des. tecky,
identifikujici odstaveny stupef - viz popis dale).

V pribéhu regulacniho procesu regulator pfi pfipinani a odpinani jednotlivé stupné pribézné méfi.
Pro kazdy ,dosud nezpfesnény* stuperl vyhodnocuje primérnou naméfenou hodnotu a po ziskani cca
100 hodnot touto primérnou hodnotou pfepise plivodni hodnotu stupné, ziskanou pfi automatickém
rozpoznani. Zaroven oznaci tento stuper jako zpfesnény a dalSi zpfesfiovani tohoto stupné jiz
neprovadi.

Tim jsou eliminovany pfipadné nepfesné zméfené hodnoty pfi automatickém rozpoznani.

Pokud jsou hodnoty stupfiGi nastaveny ru¢né (pomoci spinaciho programu a hodnoty vykonu
minimalniho kondenzatoru nebo editaci hodnoty stupné v parametru €. 25), nasledné zpfesfiovani se
neprovadi. Stejné tak se neprovadi zpfesiovani pfipadnych tlumivkovych stupAd.

Pfi nastaveném automatickém rozpoznavani hodnot stupfit mize byt zpfesfiovaci proces znovu
automaticky vyvolan i kdykoliv béhem regulaéniho procesu. Pokud regulator zjisti, ze néktery

z kompenzacnich kondenzatoru vykazuje opakované jinou hodnotu, nez naméfil pfi automatickém
rozpoznani, a hodnota se neli§i fadové (tedy je v intervalu 1/2 az dvojnasobek) od hodnoty
zaznamenané v regulatoru, spusti na tento stupen zpfesfiovaci proces. Tim mohou byt eliminovany
zmény hodnoty kompenzacénich kondenzator(i napf. v dusledku formovaciho procesu po instalaci
nebo vlivem starnuti atd.

4.3 Signalizace a odstaveni chybného stupné

V nastaveni alarmu (parametr €. 30) Ize zvolit signalizaéni nebo akéni funkci alarmu od zjisténi
chybného stupné.

Je-li alespon jedna z téchto funkci nastavena, regulator pfi pfipinani i odpinani jednotlivych stuprili v
pribéhu regulace pribézné kontroluje zménu jalového vykonu v siti a porovnava ji se zaznamenanou
hodnotou vykonu stupné. Pokud pfipinani a odpojovani nékterého ze stuprid nezplsobi opakované
odpovidajici zménu jalového vykonu v siti (resp. naméfena zména jalového vykonu je podstatné
odli$na od zaznamenané hodnoty kondenzatoru), regulator tento stupen oznadi za vadny a v pfipadé
nastaveni odpovidajici akéni funkce alarmu jej odstavi a v dalSim pribéhu regulace jej pfestane

doCasné pouzivat.

Pro signalizaci odstaveni stupné Ize vyuzit signalizacni funkci alarmu (viz popis parametru €. 30).
Pokud neni zaroveri nastavena akéni funkce alarmu, regulator chybny stuperi pouze oznaci a vyvola
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signalizaci alarmu, ale v pribéhu regulace stupen dale pouziva. Konkrétni chybny stuper Ize
identifikovat podle rychle (asi 3x za sekundu) blikajici desetinné te€ky v Udaji o hodnoté stupné ve
vedlejSi vétvi parametru €. 25 (na rozdil od pomalu blikajici des. tecky, identifikujici ,dosud
nezpfesnény” stupen - viz popis vyse).

Stupen, ktery je doasné odstaven, je periodicky cca po péti dnech vyzkouSen tak, ze je na jedno
sepnuti zafazen do regulace. Zjisti-li regulator, Ze pfipojenim tohoto stupné nastala odpovidajici (s
pfiméfenou toleranci) odezva v siti, zafadi stupefi zpét do regulaéniho procesu a v pfipadé nastaveni
automatického rozpoznavani stupiili na néj zaroven uplatni zpfesfiovaci proces. Tak dojde napfiklad
k automatickému zafazeni opraveného stupné do regulace (napf. po vymeéné pojistky stupné).

Pokud nezafadi regulator odstaveny stupen zpét do regulace automaticky, nastane toto
znovuzarazeni do regulaéniho procesu v téchto pfipadech :

* preruSenim napajeciho napéti nebo inicializaci regulatoru (viz popis dale)

« editaci hodnoty daného stupné nebo nékterého z parametrl €.21 az 23 (spinaci program,
hodnota miniméalniho kondenzatoru, pocet kondenzatord)

 provedenim procesu automatického rozpoznani vykonu stupiu

Indikaci a odstaveni chybného stupné Ize nastavit pouze pro kondenzatorové stupné - pfipadné
tlumivkové stupné se nekontroluji.

4.4 Regulace pomoci tlumivek

Pfistroj umozriuje pfipojeni tlumivek pro pfipadnou dekompenzaci sité. Dekompenzacni systém Ize
realizovat jako kombinovany, kdy jsou k regulétoru pfipojeny jak tlumivky, tak i kondenzatory,
pfipadné Ize pfipojit pouze tlumivky. V pfipadé systému bez kondenzatord je rychlost regulace
odvozena od vykonu nejmensi pfipojené tlumivky.

Regulace pomoci tlumivek je podminéna nastavenim mezni hodnoty G€iniku pro regulaci tumivkou
(parametr &. 27) na hodnotu v rozmezi 0,8L az 0,8C. Pokud je tento parametr nastaven na

nedefinovanou hodnotu (tj. zobrazeno = .= = ), regulace tlumivkami se neprovadi (pokud jsou k
nékterym vystuplm pfipojeny tlumivky, jsou tyto vystupy trvale vypnuté).

Pokud je nastavena mezni hodnota uéiniku pro regulaci tlumivkou na néjakou platnou hodnotu, dojde
k pfipnuti tlumivky v tomto pfipadé:

« regulator jiz odepnul v8echny kondenzatorové stupné

» UCinik v siti je stale kapacitnéjSi“ neZ pozadovany a rovnéZ kapacitngjsi‘ nez nastavena
mezni hodnota pro regulaci tlumivkou

« tento stav trva pétinasobek nastavené regulacni doby v oblasti pfekompenzovani (parametr ¢.
3,9

« alespori k jednomu vystupu je pfipojena tiumivka a méa takovou hodnotu, Ze po jejim pfipnuti je
mozno doregulovat U¢inik na pozadovany pomoci kombinace kondenzatorovych stupiid, tzn.
po jejim pfipnuti nenastane stav velkého nedokompenzovani

Pokud je k regulatoru pfipojeno tlumivek vice, pfipne se vzdy jedna nejvhodnéjsi podle své velikosti a
dalSi se pfipne pfi trvani vySe uvedeného stavu opét po uplynuti dal$iho pétinasobku nastavené
regulaéni doby v oblasti pfekompenzovani.
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Pokud je néjaka kombinace tlumivek pfipojena, a nastane stav nedokompenzovani, odepne se po
uplynuti normalni regulani doby v oblasti nedokompenzovani (parametr €. 2, 8) takovy poCet
tlumivek, aby nenastal pfekompenzovany stav.

Dekompenzacni tlumivky se pfednostné pfipojuji k vystupim €. 5 a vy$§im. Viystupy €. 1 az €. 4 jsou
rezervovany pro kapacitni stupné, protoZe tyto vystupy pouZziva regulator v procesu automatického
rozpoznani pfipojeni. AvSak i k témto vystuptm je mozné pfipojit tlumivky — v takovém pfipadé vSak
pfi instalaci nelze pouzit proces automatického rozpoznani pfipojeni a parametr €. 16 je nutné nastavit
rucné.

Pro zji$téni velikosti pfipojenych tlumivek Ize pouzit i proces automatického rozpoznani stupid, ale
musi byt pfedem nastaven mezni ucinik pro regulaci tlumivkou (parametr €. 27) na nékterou z

platnych hodnot. Pokud je tento parametr nastaven na nedefinovanou hodnotu (zobrazeno = .= =),
regulator pfedpoklada, Ze Zadné tlumivky nejsou pfipojeny a nebudou proto ani rozpoznany.

Po inicializaci regulatoru je nastavena nedefinovana hodnota parametru €. 27, takze standardné je
tlumivkova regulace vypnuta.

4.5 Docasné preruseni regulace

Pokud je regulator ve stavu regulace (neni pfepnut do stavu Manual), je na Ciselném displeji
zobrazena jedna z méfenych hodnot a regulator provadi podle naméfenych hodnot a nastavenych
parametru regulacni proces.

Pokud pfepneme do rezimu zobrazeni parametrd, regulaéni proces se dogasné pozastavi. Vystupni
relé pfitom zustanou ve stavu, ve kterém se v okamziku pfepnuti nachazela. Regulator pfedpoklada,
Ze obsluha chce provést kontrolu nebo zménu nékterych parametrd, a do ukonéeni této akce stav
vystupl neméni ( pochopitelné za predpokladu, Ze nenastal néktery z nestandardnich stav(, jako
vypadek napf. méficiho napéti ). V okamziku_pfepnuti zpét do zobrazovaciho reZimu pokraduje
pfistroj v regulacnim procesu.

Pokud by obsluha neprovedla zavérecné prepnuti do zobrazeni méfenych veli¢in , pfepne se regulator
do tohoto rezimu automaticky asi po ftficeti sekundach od posledniho stisku néjakého tlaitka.

Vlyjimka nastane pfi zobrazeni stavu regulacni doby (parametr €. 46) - v tomto pfipadé se doCasné
pferudend regulace znovu spusti, aby bylo mozZno sledovat odezvu regulatoru. Automaticky navrat do
zobrazeni méfenych veli€in se provede aZ po cca péti minutach.

Obdobnym zplsobem jako k doéasnému preruseni regulace dojde uvedenym postupem k pieruseni
pfipadné probihajiciho procesu automatického rozpoznavani pfipojeni nebo vykonu stupnid s tim
rozdilem, Ze kdyz je pferuseni této Cinnosti ukon¢eno, provadi se vzdy znova celé od zacatku.

4.6 Stav,Manual“

Pii instalaci nebo kontrole regulatoru je nékdy tfeba vyzkouSet funkénost jednotlivych kompenzacnich
stupiili, pfipadné je nutné vyradit automaticky regulaéni proces na del$i dobu z €innosti.

V téchto pfipadech je mozné regulator pfepnout do rezimu, ve kterém provadi pouze méfeni a
zobrazeni Udajl. Prepnuti do tohoto reZimu Ize provést sou¢asnym stisknutim tlacitek M a P ( resp.
tlaCitek A a ¥ v pfipadé regulator( Novar-10xx ) po dobu asi 6 sekund (nez se rozblika LED-dioda
Manual). Obdobnym zpUsobem Ize pfepnout regulator zpét do rezimu regulace.

Ve stavu Manual nelze prohliZet ani editovat parametry regulatoru - Ize pouze zapinat nebo vypinat
jednotlivé vystupy regulatoru.
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Po prepnuti regulatoru do stavu Manual jsou vystupy ponechany ve stavu, v jakém byly v regulacnim
procesu pred prepnutim. Stav vystupl Ize nasledné ruéné ménit - po stisku tlacitka P ( resp. tladitka

» ) se v tomto pfipadé zobrazi stav daného vystupu (napf. O 1= 0, tj. vystup &. 1 je pravé vypnut),
které Ize prohlizet pomoci tlaCitek A , ¥ a editovat obdobné jako parametry pfistroje. Ke zméné
stavu vystupu dochazi jiz v pribéhu editace a pfitom je respektovana nastavena doba blokovani
znovuzapnuti.

Pokud je regulator pfepnut do reZimu Manual a dojde k pferuSeni napajeciho napéti, pfejde po
obnoveni napajeni opét do stavu Manual . Pfitom se postupné sepnou vSechny vystupy, které byly
sepnuty pfed vypadkem napajeni (stav vystupl je zapamatovan).

Pozor ! Ve stavu Manual jsou akéni funkce alarmu (viz parametr ¢.30) vyfazeny z ¢innosti !

4.7 Rucni zasah do regulacniho procesu

Pro moznost sledovani odezvy regulatoru na zménu regulacni odchylky je mozné vyvolat zapnuti
nebo odepnuti stupné zasahem obsluhy nejen ve stavu Manual, ale i béhem regulaéniho procesu.

Pfi stisknutém a drzeném tlacitku M Ize pomoci tlaCitek A , resp. ¥, pfipojovat, resp. odpojovat
stupné a sledovat reakci regulatoru na zménu stavu. Kazdym stiskutim se pfipoji, resp. odpoji vzdy
jeden regulaéni stupen, a to ten, ktery ma nejmensi hodnotu ( vyjimka : v rezimu linearniho spinani je
pofadi spinani/odpinani ur€eno pofadim dle popisu par. ¢.21). Pfi pfipojovani se respektuje nastavena
doba blokovani znovuzapnuti.

Pokud ponechame regulator v rezimu regulace, po uplynuti regulaéni doby vyhodnoti a provede
regulaéni zasah a uvede tak uméle rozvaZzené poméry v siti zpét do vykompenzovaného stavu.

4.8 Inicializace regulatoru

V nékterych pfipadech mlZze vzniknout potfeba nastaveni regulatoru zpét do pivodniho standardniho
stavu, ve kterém je dodavan. K tomu slouZi tzv. inicializace regulatoru. Po provedeni inicializace se
zaroven spusti Uvodni test, tzn. Ze regulator provede viechny akce podobné jako pfi pfivedeni
napajeciho napéti.

Parametry regulatoru jsou pfi inicializaci nastaveny do hodnot, uvedenych jako standardni v Tab.4.1, s
vyjimkou nasledujicich parametrd :

* nominalni hodnota sekundaru PTP (€. 13)

 typ méficiho napéti (fazové nebo sdruzené, ¢&. 15)

* u pfistroju s komunikaénim rozhranim i adresa, rychlost a protokol (€. 50, 51, 52)
Uvedené parametry zlstanou zachovany tak, jak byly nastaveny pfed inicializaci.

Hodnoty doby a poétu sepnuti (parametry €. 43, 44) ani zaznamenané primérné, minimalni a
maximalni méfené hodnoty nejsou inicializaci nijak ovlivnény.

Inicializaci regulatoru Ize vyvolat sou¢asnym stisknutim tlaitek M, Pa'¥ (resp. tlalitek A , ¥V ap>
v pfipadé regulatori Novar-10xx ) po dobu asi 6 sekund. Regulator nejdfive odepne vSechny
pfipojené stupné a spusti Uvodni test - v tomto okamziku je mozno tlacitka uvolnit. Poté provede
vlastni inicializaci a jelikoz hodnota parametru €. 16 je nyni nedefinovana, spusti se proces
automatického rozpoznani pfipojeni.

Pozor !! Pfi inicializaci se zarovef ukonéi pfipadny stav Manual !!! Regulator je po inicializace vZdy
nastaven do rezimu regulace !!!
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4.9 Cinitel harmonického zatizeni kondenzatoru CHL (Capacitor Harmonic
Load factor)
Jedna z méfenych veli¢in je Cinitel harmonického zatizeni kondenzatori CHL. Tato veli¢ina

charakterizuje jejich celkové proudové zatizeni a pfi nastaveni odpovidajici alarmové akce ji Ize vyuzit
pro ochranu pied pretizenim kondenzator(. Dale nasleduje definice tohoto Cinitele.

Zivotnost kompenzaénich kondenzator(l je zavisla na dodrzeni meznich provoznich parametru.
Jednim z téchto parametr( je mezni proud kondenzatoru. Pfi harmonickém zkresleni napéti vznika
nebezpeci jeho prekroeni z divodu zavislosti impedance kondenzatoru na frekvenci.

Pokud méa napéti Cisté sinusovy pribéh, je proud kondenzatoru dan vztahem

Ic=Z£C=yL=2TrfCU [A] [1]
27C
kde :

|c....proud kondenzatoru [A]

U....napéti na kondenzatoru [V]

Zc....impedance kondenzatoru [Q]

f.... frekvence napéti [Hz]

C.... kapacita kondenzatoru [F]

V pfipadé harmonického zkresleni napéti je celkovy proud protékajici kondenzatorem tvofen
vektorovym souctem jednotlivych harmonickych sloZek proudu

k=iﬂ [A] [2]
i=1

kde velikost proudu kazdé harmonické slozky je dle vztahu [ 1]

i=2wfiCUi=2m(fxi)C Ui [A] [3]
kde :

i.... fad harmonické slozky [-]

li....proud i-té harmonické slozky [A]

Ui.... napéti i-t&¢ harmonickeé slozky [V]

fi....frekvence i-té harmonickeé slozky [Hz]

fr.... frekvence zakladni harmonickeé slozky napéti  [Hz ]

Ze vztahu [ 3] je patrné, ze proud kaZdé harmonické sloZky je pfimo Umérny nasobku napéti
harmonické slozky a jejiho Fadu (Ui x i). Z toho plyne, Ze obecné znamy koeficient harmonického
zZkresleni, definovany vztahem
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[%] [4]
kde :
THDu...celkové harmonické zkresleni napéti [%]
U T i-t& harmonicka slozka napéti [V]
Us........zakladni harmonické slozka napéti [V]

neni vhodny jako kritérium proudového pretizeni kondenzatoru vlivem harmonického zkresleni,
protoze nerespektuje rozlozeni jednotlivych harmonickych slozek.

Proto definujeme Cinitel harmonického zatizeni kondenzatoru jako

CHL = *100 [%] [5]

kde :

CHL...Cinitel harmonického zatiZeni kondenzatoru ( Capacitor Harmonic Load) [ % ]

i.... fad harmonické slozky [-]
U T i-t4 harmonicka slozka napéti [V]
Unowm...nominalni hodnota napéti [V]

Tento Cinitel jednak respektuje vedle urovné napéti harmonickych slozZek i jejich spektralni rozloZeni a

zatizeni kondenzatoru. Pfi nezkresleném napéti nominalni velikosti ma hodnotu 100 %. Pro orientaci
je v nasledujici tabulce uvedena hodnota initele CHL pro nékolik vybranych rozlozeni harmonickych
slozek pfi nominalni hodnoté slozky zakladni harmonicke.

Tab. 4.9 : Priklady hodnot parametru CHL pro vybrana rozloZeni harmonickych sloZek napéti

(U=Unowm)
pfiklad uroven harmonickych slozek napéti [ % ] CHL
3. 5. 7. 9 1. 13. 15. 17. 19. [%]

2.5 3.5 2.5 1.0 2.0 1.5 0.8 1.0 0.5 110

3.5 45 3.5 1.2 2.5 2.0 1.0 1.5 1.0 118

5.0 6.0 5.0 1.5 3.5 3.0 0.5 2.0 1.5 133

5.5 6.5 5.5 2.0 4.0 4.0 1.8 2.3 1.8 146

[S; B SIFRN O PNy ol

8.0 9.0 8.0 6.0 7.0 7.0 2.3 4.0 3.5 208

Pfiklad €. 3 ( CHL = 133 %) odpovida meznim povolenym hodnotam harmonického zkresleni napéti
podle normy EN 50160.
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4.10 Prehled textovych hlaseni

V reZimu zobrazeni méfenych hodnot se v nékterych pfipadech muze zobrazit misto hodnoty
okamZitého Uciniku textové hladeni. Pfehled téchto hidSeni uvadi Tab. 4.10.

Tab. 4.10 : Prehled textovych hlaseni

KMB systems

Hl&Seni Vlyznam poznamka
AHOY | Uvodni sekvence po pfipojeni napajeciho napéti regulator provadi vlastni
nebo inicializaci diagnostiku
EESE
n206 |- typ regulatoru
12 - €. verze firmware
l=Ln |-nastaveny typ méficiho napéti (fazove) parametr €. 15
| =GR |- nastavena nominalni hodnota sekundaru PTP parametr €. 13
L= | méfici napéti neni pfipojeno nebo jeho zakladni regulator v ¢ekacim stavu
harmonické slozka je nizSi nez minimélni hodnota
| =[J | mefici proud neni pfipojen nebo je nizsi nez regulator v ¢ekacim stavu
minim&lni hodnota
APnn | Probiha proces automatického rozpoznani pripojeni | proces mize mit 1 aZ 7 kroku
P-[ |proces automatickeho rozpoznani pripojeni proces automatického rozpoznani
neprobéhl Uspésné a zplsob pfipojeni méficiho pfipojeni bude béhem cca 15
napéti a proudu (parametr €. 16) neni definovan minut automaticky opakovan,
pfipadné je mozné zadat hodnotu
parametru €. 16 ru¢né
AC-n |probiha proces automatickeho rozpoznani vykont | proces muze mit 3 nebo 6 krokd,
jednotlivych stuprid po tfech krocich prodleva cca 30
sekund
[-0 |V procesu automatického rozpoznani stupfiti nebyl | pfi nastaveni automatického

Uspésné rozpoznan ani jeden kondenzator, nebo

pfi nastaveni ruéniho zadani hodnot stupfid (par. €.
20) nejsou fadné nastaveny parametry €. 21 az 26,
nebo

vSechny stupné s pfipojenym kondenzatorem jsou
automatizované odstaveny vlivem poruchy (par. €.
25) nebo nastaveny jako pevné (par. &. 26)

rozpoznani stupiiu bude proces
rozpoznani béhem cca 15 minut
automaticky opakovan, pfipadné
je mozné zadat hodnoty
parametru ¢. 21 az 26 ruéné
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5. Popis regulatoru Novar-1312

5.1 Zakladni funkce

Regulator jalového vykonu Novar-1312 je pIné automaticky pfistroj, umoziujici optimalni fizeni rychlé
kompenzace jalového vykonu rychlosti az 25 regulaénich zasah(l za sekundu. Je vybaven
tranzistorovymi vystupy pro fizeni tyristorovych spinaci a dvéma reléovymi vystupy pro pfipojeni
standardnich stykacu, pfipadné pro spinani ventilace nebo topeni.

Novar-1312 konstrukéné vychazi z typu Novar-1214 a velka vétSina vlastnosti a funkci je shodna
s timto typem. Novar-1312 se li8i od typu Novar1214 v téchto zakladnich bodech :

« vystupy €. 1 az 12 jsou osazeny tranzistory
 rychlost regulace Ize u téchto vystupl nastavit az na 10 x za sekundu
Nasledujici text manualu proto popisuje jen funkce a vlastnosti odliSné od typu Novar-1214. Ostatni

vlastnosti jsou shodné s typem Novar-1214.

5.2 Historie verzi firmware

¢.verze | datum uvolnéni poznamka
0.1 3/2007 - zakladni verze
1.0 10/2008 - zvySeni maximalni rychlosti regulace

5.3 Instalace

5.3.1 Tranzistorové vystupy

Regulator je vybaven dvanacti vystupnimi tranzistory T1 az T12 typu MOSFET, jejichz otevfené
kolektory jsou vyvedeny na svorky €. 18 aZ 29. Emitory jsou spojené a vyvedené na svorku €. 17.

Obr. 5.1 : Regulator Novar 1312 - konektory

Vyrobce :
KMB systems, s. r. 0. NOVAR 1312 /232 485

Dr. M. Horakové 559, 460 06 Liberec /
www.kmb.cz

31[32[33

i G2 /\J )1)2
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Predpoklada se, Ze k témto vystuplim budou pfes omezovaci odpory pfipojeny vstupni optrony
polovodiCovych spinacich modull. Tomu jsou pfizplsobeny i mezni parametry tranzistorovych
vystupll : maximalni napéti 100V ss a maximalini proud 100 mA.

Celéa sekce tranzistorovych vystupl je galvanicky oddélena od ostatnich obvodu regulatoru.
Tranzistorové vystupy musi byt napajeny ze zdroje spinaciho modulu nebo z externiho zdroje o napéti
10 az 30 V ss, jisténého pojistkou 0,3 aZ 0,5A ( Ize pouzit napf. zdroj ZP-24, ktery Ize objednat u
dodavatele regulatoru). Zaporny pol zdroje musi byt pfipojen na spole¢nou svorku €. 17. Pfiklad
zapojeni je ve zvlastni kapitole.

5.3.2 Reléové vystupy

Pfistroj méa 2 vystupni relé €. 13 a 14. Vystupni kontakty relé jsou vyvedeny na svorky ¢. 33 a 34.
Spolecné kontakty relé jsou vnitfné propojeny s napajeci svorkou ¢&. 3 (L1) - pfi sepnuti vystupniho
relé se tedy na odpovidajici vystupni svorce objevi pfipojené napajeci napéti.

Kontakty vystupnich relé jsou oSetfeny pomoci varistor(.

5.4 Popis funkce

5.4.1 Tyristorova a stykaova sekce

Regulator je vybaven dvanacti tranzistorovymi vystupy T1 az T12 a dvéma reléovymi vystupy R13,
R14. K tranzistorovym vystuplm Ize pfimo pfipojit tyristorové spinace, k reléovym vystuplim Ize pfimo
pfipojit stykace. Tyristorové spinace je nutno pfipojovat postupné od vstupu T1 vySe a pocet
pfipojenych vystupl je tfeba nastavit v parametru €. 28 po pfivedeni napajeciho napéti k regulatoru
(standardné je nastavena hodnota parametru na 0).

Po pfipojeni napajeciho napéti probéhne nejdfive test displeje. Poté se na displeji kratkodobé zobrazi
Udaje dle kap. 3.1 a jako posledni parametr se zobrazi nastaveny poCet pfipojenych tranzistorovych

vystupti (napt. E=0 ).

Poté je tfeba nastavit hodnotu parametru dle skuteéného poétu pripojenych tyristorovych spinagu.
Nasleduijici proces automatického rozpoznani pfipojeni a automatického rozpoznani vykonu stupiid jiz
probiha standardnim zpisobem dle kap. 3.2 a kap. 3.3.

Podle nastavené hodnoty parametru €. 28 je ur€ena tzv. tyristorova sekce , coz je skupina vystupd,
ke kterym jsou pfipojeny tyristorové spinaCe. VSechny ostatni vystupy tvofi tzv. styka¢ovou sekci
(pfiklad : pokud je parametr &. 28 nastaven napf. na hodnotu 3, vystupy €. 1 az 3 tvofi tyristorovou
sekci a vystupy €. 4 az 14 tvofi stykacovou sekci).

Viystupy tyristorové sekce pouziva regulator pro rychly regulaéni proces, vystupy stykacové sekce pro
pomaly regulacni proces (viz dale).

Pokud nejsou v§echny tranzistorové vystupy pouzity pro pfipojeni tyristorovych spinacd, Ize i tyto
vystupy pouzit pro pfipojeni stykacl — stykace vSak musi byt pfipojeny k tranzistorovym vystuptm
pfes pomocna relé (napf. Schrack RT s civkou 24 V DC). Pfiklad zapojeni je uveden v pfiloze.

5.4.2 Princip regulace

V regulatoru Novar-1312 probihaji soub&zné a do znacné miry nezavisle dva regulaéni procesy : tzv.
rychly regula€ni proces s vystupy tyristorové sekce, ovladajicimi tyristorové spinace, a tzv. pomaly
regulacni proces s vystupy stykaCové sekce, které spinaji stykace.

Rychly regulacni proces se sklada z faze méfeni a z faze vypoétu a provedeni regulacniho zasahu.

Frekvence regulaénich zasahu, stejné jako doba blokovani znovuzapnuti tranzistorovych vystupd jsou

nastavitelné, aby bylo mozno regulaéni proces pfizpusobit podle vykonu pouzitych rychlovybijecich
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odpor(. Stupné, jejichz velikost se li§i méné nez o Etvrtinu nejmensiho stupné tranzistorové sekce,
povazuje regulator za rovnocenné a spina a odpina je kruhové. Pfi vypoctu optimalniho regulaéniho
zasahu je rozhoduijici pouze hodnota kazdého regulacniho stupné (poCet sepnuti stupné se
nesleduje).

Pomaly regulacni proces pomoci vystupl stykacové sekce musi respektovat omezeni, dana
vlastnostmi a zivotnosti stykaCu kompenzacnich stupfidi. Méfici faze se provadi jedenkrat za sekundu
a dle zjisténé regulacni odchylky a nastavené doby regulace (parametry €. 2,3) se fidi Casovani
regulacni faze, ktera se miZe opakovat maximalné jedenkrat za pét sekund. Pfi vypoctu regulacniho
zasahu musi byt respektovana i doba blokovani znovuzapnuti (parametr €. 14). Optimalni regulacni
zasah je zvolen nejen podle hodnot stupnid, ale i z hlediska po¢tu sepnuti daného stupné, doby od
posledniho odepnuti a celkového poétu piepnuti v regulaénim zasahu.

V optimalnim pfipadé tedy probiha typicky regulaéni proces takto : odchylky G¢iniku mensi nez
okamzita regulacni kapacita tyristorové sekce vykompenzuje béhem zlomku sekundy rychly proces a
pro pomaly proces se tento stav jevi jako vykompenzovany, takze stav vystupi stykaCové sekce se
nemeéni. V pfipadé vzniku vétsi odchylky uciniku, nez je okamzita regulacni kapacita tyristorové
sekce, se stav vystupl tyristorové sekce dostane na ,doraz” (vSechny sepnuté nebo odepnuté).
Pomaly proces vyhodnoti vzniklou regulacni odchylku a zacne se odpocitavat regulacni doba tohoto
pomalého regulaéniho procesu (Ize sledovat v parametru €. 46). Po jejim uplynuti se provede
regulacni zasah pomoci vystupl stykacové sekce.

Regulaéni zasah pomalého regulaéniho procesu se provede tak, aby vykompenzovaného stavu bylo
dosazeno pfi souasném pfipojeni pfiblizné poloviny kompenzacni kapacity stupfid tyristorové sekce.
V tomto optimalnim stavu je pak rychly proces schopen zareagovat na zménu uciniku v siti v obou
polaritach.

Vyjimku z uvedeného popisu tvofi stav, kdy je potfeba pouze maly kompenzaéni vykon.Pokud je
okamzity potfebny kompenzacni vykon mensi, nez celkova kompenzacni kapacita tyristorové sekce,
regulaCni zasah pomalého regulacniho procesu se provadi na prosté dokompenzovani (tedy nikoliv
na stfed kompenzacni kapacity tyristorové sekce).

5.5 Nastaveni regulatoru
Regulator Novar-1312 mé oproti typu Novar-1214 navic dva parametry :
»  pocet kondenzator( tyristorové sekce (parametr €. 28)
 rychlost regulace a doba blokovani znovuzapnuti tyristorové sekce (parametr €. 29)

Parametry €. 2 az 4, 14, 21 az 23, 43, 44, 46 se u regulatoru Novar-1312 tykaji pouze stykaCové
sekce. Ostatni parametry jsou shodné jako u typu Novar-1214.

Kompletni pfehled parametrd uvadi Tab. 5.1.

5.5.1 Parametr €. 28 - pocet kondenzatorti tyristorové sekce

V tomto parametru je nutné pfi instalaci regulatoru zadat skuteny poéet kompenzacnich
kondenzatoru pro rychlou regulaci pfipojenych pres tyristorové spinace.

K regulatoru Ize pfipojit az 12 téchto spinacu. Pfi pouZziti mensiho poctu je nutné spinace zapojit od
vystupu €. 1 vySe (tzn. Ze nezapojené vystupy budou ty s nejvy$Simi pofadovymi Cisly).

Nastavena hodnota z(stane zachovana i pfi tzv. inicializaci regulatoru (viz popis dale).
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Tab. 5.1 : Parametry regulatoru Novar-1312
¢. Vyznam Rozsah nastaveni | Krok | Stand. hod. Poznamka
0 | uvolnéni editace 0/1 - 1 viz popis zablokovani editace parametru
1 | pozadovany uginik (tarif 1) 080L+0,80C 0.01 0,98L
2 | doba regulace stykac. sekce | 5 sec + 20 min - 3min Bez,L* : kvadratické zkracovani doby reg.
pfi nedokompenzovani (tarif S ,L“: linedrni zkracovani doby reg.
1)
3 | doba regulace stykac. sekce | 5 sec + 20 min - 30 sec Bez L“: kvadratické zkracovani doby reg.
pfi pfekompenzovani (tarif 1) S ,L*: linearni zkracovani doby reg.
4 | Sifka reg. pasma stykacové 0,000 + 0,040 0,005 0,010
sekce
6 | funkce tarifu ¢.2 0-1-E - 0
7+ | sada param. dle ¢.1 = 4 pro dlepar.&.1+4 - - Pokud nezvoleno vyhodnoceni 2. tarifu,
10 | tarif 2 nezobrazuje se
12 | nominalni h. primaru PTP 5-9950 A 5 nedefinovan
13 | nominal. h. sekundaru PTP 1A-5A - 5
14 | doba blok. znovuzap. styk. 5 sec + 20 min - 20 sec
sekce
15 | typ méFiciho napéti LN (fazové) - LL - LN Pro spravnou funkci automatického
(sdruzené) rozpoznani pfipojeni nutno zadat spravné
tento parametr
16 | zplisob pfipojeni U a | 6 kombinaci - nedefinovan | Viz popis parametru
17 | pfevod PTN bez PTNnebo 10+ |- - (bez PTN) | Pomér mezi nominéinim primérnim a
5000 sekundarnim napéti PTN
18 | nominalni napéti 50 + 750 VV x pfevod | - 230/400V | regulator nastavi tuto hodnotu béhem
kompenzaéniho systému PTN procesu automatického rozpoznani
Unow pfipojeni
20 | automatické rozpoznani A (auto) - 0 (ne) - 1 - A
vykon( jednotlivych stupfid (ano)
21 | spinaci program stykagové 12 typickych - nedefinovan | 0-individuaini nastaveni stupfii. Pokud
sekce kombinaci je zvoleno automatické rozpoznani
stupfili, nezobrazuje se
22 | nominaini vykon nejmengiho | (0,007 + 1,3kvar)x | 0,001 | nedefinovan | Hodnota odpovidé nastavenému Unow
kondenzatoru styk. sekce prevod PTP x pfevod (par. €. 18) -
(Clkun) PTN Pokud je zvoleno automatické
MIN rozpoznani stupiu, nezobrazuje se
23 | poGet kondenzatord stykac. | 1-14 - 14 Pokud je zvoleno automatické
sekce rozpoznavani stupnu, nezobraZUJe se
25 | nominaini vykon jednotlivych | (0,001 + 55kvar)x |0,001 | nedefinovan | Hodnota odpovidé nastavenému Unow
stupfid prevod PTP x prevod (par.C.18) . )
PTN Pro kondenzatorové stupné kladny, pro
tlumivky zaporny
26 | pevné stupné reguladni nebo - vechny JF*/,H* jen pro nejvy3si 2 stupné
0/1/F/H regulaéni
27 | mezni Géinik pro regulaci 080L+080C 0,01 nedefinovan | Pokud hodnota nedefinovana, regulace
tlumivkou pomoci tlumivek se neprovadi.
28 | pocet kondenzator( tyrist. 1-12 - 0 Musi byt vZdy nastaveno ru¢né.
sekce Nastavena hodnota je zachovana i pfi
inicializaci regulatoru.
29 | rychlost regulace a doba blok. | 1+ 20 regul. zasaha | - 1 za sekundu | Plati pouze pro tyristorovou sekci.
znovuzapnuti tyristorové zasek./ 0+10 /10 sekund
sekce sekund
30 [ nastaveni alarmu 0/ pouze signalizace | - signalizace a | 1. podproud 8...CHL>
Jpouze akce/ akee od 2. nanroud » 9... chyba komp.
signalizace i akce podproudu, 2 Ztrata,”,apet' 10... EXF3°” '
. L ... podpéti 11... poCet sepnuti
ztraty napetia | 5 prepati 12... chyba stupné
chyby stupné | 6... THDI > 13... prehfato
7...THDU > 14... externi alarm
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31 | mez podpéti, prepéti, THDI, - - - Rozsahy a jednotky dle Tab. 4.7
+ | THDU, CHL, po&tu sepnuti a Neni-li nast. pfislusny alarm,
37 | teploty (pro alarm) nezobrazeno
40 | okamzity stav alarmu Signalizuje pravé aktivni stav alarmu
43 | doba sepnuti stuprid (v tis. Rozsah zobrazeni 0,001 az 130. Platné
hodin) pouze pro vystupy stykaCové sekce.
44 | pocet sepnuti stuprid ( Rozsah zobrazeni 0,001 az 4000. Platné
v tisicich) pouze pro vystupy stykaCové sekce.
45 | poruchovy stav pfistroje
46 | okamz. stav doby regulace Doba do dalsiho regul. zasahu stykacové
sekce v sec.
50 [ adresa pfistroje (dalk.kom.) 1+ 254 1 1 Pro pfistroje bez dalk. kom. nezobrazeno
51 | kom. rychlost (dalk. kom.) 4800 - 9600 - 19200 |- 9600 Bd Pro piistroje bez dalk. kom. nezobrazeno
Bd
52 | kom. protokol (dalk. kom.) KMB(P0) / Modbus- | - KMB(PO0) Pro pristroje bez dalk. kom. nezobrazeno
RTU(P1)
55 | frekvence sité A (auto) =50 Hz-60 |- A (auto)
Hz
56 | §ifka okna vyhodnoceni 1 min + 7 dni - 7 dni plati pro primémé hodnoty : Acos, APac,
primémych hodnot APre
57 | §ifka okna vyhodnoceni min. | 1 min + 7 dni - 15 min plati pro tyto minimani a maximain
a max. hodnot hodnoty : mincos, maxPac, maxPre,
maxdPre
58 | zobr. teploty °C-°F - °C
Celsius/Fahrenheit
59 | mez zapnuti chlazeni +10 + +60 °C 1°C +40 °C pokud neni nastaven vystup chlazeni,
nezobrazuje se
60 | mez zapnuti topeni -30++10°C 1°C 5°C pokud neni nastaven vystup topeni,

nezobrazuje se

5.5.2 Parametr €. 29 - rychlost regulace a doba blokovani znovuzapnuti tyristorové
sekce

Pfestoze tyristorové spinage nejsou omezeny z hlediska Zivotnosti maximalnim po¢tem sepnuti a

v dusledku spinani pfi nulovém napéti nevznikaji proudoveé $pic¢ky, umozriuje regulator nastaveni
rychlého regulacniho procesu. Rychlost regulace a dobu blokovani znovuzapnuti vystup( tyristorové
sekce je totiz tfeba v nékterych pfipadech prizplsobit vykonu pouzitych rychlovybijecich odport ( tyto
odpory jsou nutné pro spravnou funkci vykonovych tyristorovych spinacu tehdy, pokud pfi vypinani
vznika prebiti kompenzacnich kondenzatord).

Hodnota parametru se zobrazuje ve formatu r=n.n , kde

[ poCet regulacnich zasahl za sekundu

n.nN..

doba blokovani znovuzapnuti v sekundach

Rychlost regulace Ize nastavit v rozmezi 1 az 20 regulacnich zasahu a v zavislosti na zvolené
rychlosti Ize zvolit dobu blokovani znovuzapnuti podle Tab. 5.2.

Poznamka : Pfi nastaveni 10 regulacnich zasahu za sekundu ukazuje udaj ,r* hodnotu 9 ( napf.

9-0.1).
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Tab. 5.2 : MoZnosti nastaveni rychlosti requlace a blokovaci doby tranzistorové sekce

Rychlost regulace Doba blokovani znovuzapnuti [sec]
[ poCet regulacnich zasahl za sekundu]

1 1-2-5-10

2 05-1-25-5

3 03-0,7-17-33

5 02-04-1-2

10 01-0,2-05-1
20%) 0,0

*) skute¢na rychlost regulace zavisi na poctu kondenzator( tyristorové sekce, viz nize.

Tab. 5.3 : Skutecna rychlost regulace pfi nastaveni 20 requlacnich zasaht za sekundu

( hodnota parametru €. 28 )

PoCet kondenzator( tyristorové sekce

Skuteéna rychlost regulace
[poget regulacnich zasahu za sekundul]

1+5 >=25
6+7 >=20
8+ 12 >=15

Pfi tzv. inicializaci regulatoru je nastavena hodnota 1-10, tedy 1 regulacni zasah za sekundu a
blokovaci doba 10 sekund.

v v,

5.5.2.1 Princip funkce pri nastaveni nejvyssi rychlosti regulace

Pfi nastaveni 20 regulacnich zadsahl za sekundu neni rychlost regulace pevna, ale skute¢na rychlost
zavisi na nastaveném poctu kondenzatord tyristorové sekce ( parametr €. 28). Obecné plati, ze ¢im je
poCet stupnu tyristorové sekce mensi, tim je regulace rychlejsi - viz Tab. 5.3.

Dale pfi méfeni frekvence, kterou regulator pfi standardnim nastaveni provadi pravidelné kazdou
sekundu, dochazi ke zpomaleni pravé probihajiciho regulacniho cyklu o pfiblizné 30 ms. Tato
zpomaleni Ize eliminovat nastavenim frekvence sité ( parametr €. 55 ) na fixni hodnotu 50 nebo 60 Hz,
pokud je takovéto nastaveni mozné v dané aplikaci pouzit . Pfi tomto nastaveni regulator frekvenci
neméfi a k periodickému zpomalovani regulace nedochazi. Hodnota okamZité frekvence je v takovém
pfipadé nedefinovana.
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Novar - zapojeni komunikacni linky RS-485

Vyrobce :

KMB systems, s. r. 0. NOVAR-206 214 / 232 485
Dr. M. Horakové 559, 460 06 Liberec 7 —
tel.: +420 48 513 03 14 Vyr.€.Iverze.:

www.kmb.cz Datum vyroby :
[Nap. 230 V=50/60 Hz [PFik.: 10VA
IP 4X | Made in Czech Republic
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7. Technické parametry

Nastavitelné parametry

parametr Novar
1005/1007 | 1106/1114 | 1206/1214 | 1314
pozadovany UCinik 0,80 ind. + 0,80 kap.
spinaci doba / rychlost regulace 5+ 1200 sekund 1az 25/ sek
doba blokovani znovuzapnuti 5+ 1200 sekund 0+10
sekund

proud nejmensiho kondenzatoru

(0,02+2 A) x PTP | (0,002 + 2 A) x prevod PTP

nastaveni hodnot stupfll

automatické nebo ruéni

nastaveni zplisobu pfipojeni

automatické nebo ruéni

Rozsahy, presnost

napajeci napéti : zakladni provedeni | 80 + 275 Vstf. 90+275 Vst 90 + 275 Vstf'.(43+67 Hz)
43 + 67 Hz, 5VA | 43+67Hz,7VA | nebo 100+300 Vss, 7VA
provedeni ,/S400* — 75+500 Vstf. 75+500 Vstf. —
43 + 67 Hz 43 + 67 Hz
nebo
90+600 Vss,
7VA
méfici napéti shodné s napajecim napétim 57,7 + 690 Vsti.+10/-20%,
43 + 67 Hz
presnost méfeni napéti +/-1% z rozsahu +/- 1 digit
vstupni impedance méficiho — > 800 kOhm
napétového vstupu
reakce na vypadek méficiho napéti / <=20ms
signal 2.tarifu (odpojeni vystup()
meéfici proud (galvanicky oddéleny) 0,02+7A | 0,002+7A
vlozena impedance proud. vstupu <10 mOhm

presnost méfeni proudu
e rozsah 0,5+7A
e rozsah 0,02+0,5A
e rozsah 0,002 +0,02A

+/- 0,02A +/- 1 dig. +/- 0,02A +/- 1 digit
+/- 0,002A +/- 1 dig +/- 0,002A +/- 1 digit
— +/- 0,0005A +/- 1 digit

max. Uhlova chyba pfi méfeni U¢iniku
a vykond

+H-1°pfi1>3 % +/-1° pfi | > 3 % rozsahu, jinak +/-3°
rozsahu, jinak +/-5°

presnost méfeni harm. proudu a THD

15 % + 1 digit (pro U, 1 > 10 % rozsahu)

rozsah méfené teploty / pfesnost

-30+60°C,+5°C

pocet vystupnich relé

6/8 | 6/14 | 12T +2R

zatiZitelnost vystupnich relé :
»  Zzakladni provedeni

e provedeni ,/S400

250 Vstf. /4 A
110 Vss /0,3 A

— 250 Vstf./4 A; —
110Vss/0,5A;

220Vss /0,2 A

(400 Vstf. pro kat. pfep. II)

zatiZitelnost tranzistorovych vystup(

max. 100V ss /
100 mA

vstup pfepinani tarifu (galvanicky
spojeny, pro pfipojeni izolovaného
kontaktu, event. optronu)

30Vss/5mA

kategorie pepéti, stuper znedisténi
e pro napéti do 300 Vstf.
»  pro napéti nad 300 Vstf.

I1I-2 die CSN EN 61010-1

II-2 die CSN EN 61010-1
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Dalkova komunikace
rozhrani RS 232/R 485, galvanicky oddélené
prenosova rychlost 4800 az 19200 Baud
maximalni podet pfistrojl na jedné 1/32
kom. lince
maximalni vzdalenost dvou uzll 30m /1200 m
protokol KMB / Modbus RTU
Provozni podminky
pracovni prostiedi tfida C1 dle CSN IEC 654-1
provozni teplota -40° + +60°C
relativni vihkost 5az 100 %
EMC
vyzafovani CSN EN 50081-2, CSN EN 55011, tF. A,
CSN EN 55022 , tfida A
odolnost CSN EN 61000-6-2
Fyzikalni parametry
parametr Novar
1005/1007 | 1106/1114 | 1206/1214 | 1314

kryti

»  Celni panel IP40 (pfipadné IP54)

»  zadni panel IP 20
rozméry

»  Celnipanel 96 x 96 mm 144 x 144 mm

e  Zzastavna hloubka 80 mm 80 mm

«  montaZni vyiez 921 x 92+ mm 138+ x 138" mm
hmotnost max. 0,3 kg max. 0,7 kg
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8. UDRZBA, SERVIS

Regulatory fady Novar nevyzaduji béhem svého provozu Zadnou udrzbu. Pro spolehlivy provoz je
pouze nutné dodrzet uvedené provozni podminky a zabranit mechanickému poskozeni pfistroje.

Napéjeni regulatoru je vnitiné jednopélové jisténo tavnou sitovou pojistkou o hodnoté T0,5A. Pojistka
je pfistupna pouze po demontazi zadniho krytu a tuto ¢innost tedy miZze provadét pouze odborny
pracovnik dodavatele regulatoru.

V pfipadé poruchy vyrobku je tfeba uplatnit reklamaci u dodavatele na jeho adrese.
Dodavatel : Vyrobce :
KMB systems, s.r.0.
Dr. M. Horakové 559
460 06, Liberec 7
internet : www.kmb.cz

Viyrobek musi byt fadné zabalen, aby nedo$lo k poSkozeni pfi pfepravé. S vyrobkem musi byt dodan
popis zavady, resp. jejiho projevu. Pokud je uplatfiovan narok na zarucni opravu, musi byt zaslan i
zarucni list. Pokud je pozadovana mimozaruéni oprava, nutno pfilozit objednavku na tuto opravu.

Zarucni list

Na pfistroj je poskytovana zaruka po dobu 24 mésicl ode dne prodeje, nejdéle vSak 30 mésicti od
vyskladnéni od vyrobce. Vady vzniklé v téchto IhGtach prokazatelné vadnym provedenim, chybnou
konstrukci nebo nevhodnym materialem, budou opraveny bezplatné vyrobcem nebo povérenou
servisni organizaci.

Zéruka zanika i béhem zarucni Ihaty, provede-li uZivatel na pfistroji nedovolené upravy nebo zmény,
zapoji-li pfistroj na nespravné volené veli€iny, byl-li pfistroj poruSen nedovolenymi pady nebo
nespravnou manipulaci, nebo byl provozovan v rozporu s uvedenymi technickymi parametry.

Typvyrobku:  NOVAR.........ccoviriiniice VoGt

Datum vyskladnéni: ..o Viystupni kontrola: ...................

Razitko vyrobce :

Datum prodeje @ ..o Razitko prodejce :
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